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物理层网络编码中连续相位调制信号的非相干多符号检测 
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摘  要：基于连续相位调制(CPM)的物理层网络编码(PNC)由于其高效的吞吐率和频谱利用率特性引起了越来越

多的关注。现有关于 CPM-PNC 检测的研究大多建立在到达中继端的两节点信号载波相位完全同步或相位差已知

的基础上。实际应用中，这一载波相位差不可避免，也很难准确估计。针对这一问题，该文提出一种中继端存在未

知载波相位差条件下的 CPM-PNC 非相干多符号检测算法。该算法根据最大似然检测原理，通过观察多个码元来

实现中间码元的检测，充分利用了 CPM 信号的相位记忆特性。仿真结果表明，该文所提出的 CPM-PNC 非相干

多符号检测算法性能优越。而且随着观察窗口长度的增大，其性能显著提高并逐渐趋近最优相干检测性能。在误码

率(BER)为 410− 时，相比于非相干单符号检测，观察窗口长度为 5 个码元时的 CPM-PNC 非相干多符号检测有 6.7 

dB 的性能增益。 
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Abstract: Physical-layer Network Coding (PNC) with Continuous Phase Modulation (CPM) attractes much 
attention due to its high efficiency in the throughput and the spectrum. Most present research on the detection of 
CPM-PNC signals is based on the assumption that signals transmitted from the two nodes arrivd at the relay haue 
perfect carrier synchronization or the carrier-phase offset is known. In practical applications, however, the 
carrier-phase offset is unavoidable and hard to estimate accurately. In this paper, a noncoherent multiple symbol 
detection algorithm for CPM-PNC signals is proposed to solve this problem. The proposed algorithm, which is 
based on the maximum likelihood principle, fully exploits the inherit memory of CPM signal and makes decision on 
the middle symbol by observing a group of symbols. Simulation results show that the performance of the proposed 
CPM-PNC noncoherent multiple symbol detection algorithm is superior. In addition, as the observation length 
gets larger, the performance of the proposed algorithm increases significantly and approaches that of CPM-PNC 
optimal coherent detection. When BER is 410− , compared with observation length of 1 symbol, the algorithm 
with observation length of 5 symbols achieves 6.7 dB performance gain. 
Key words: Physical-layer Network Coding (PNC); Continuous Phase Modulation (CPM); Noncoherent multiple 
symbol detection  

1  引言  
文献[1]首次提出了物理层网络编码(Physical 
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layer Network Coding, PNC)的概念。它充分利用

电磁波在无线环境中自然叠加这一特性，中继端对

接收的信号之和直接进行解调和映射，再将映射后

的信息发送给两节点，两终端节点比较自身发送的

信息和接收 PNC 编码信息，来获得对方节点的发送

信息。在双向中继信道下，和传统的中继方案相比，

PNC 可以将系统的吞吐量提高 100%。正是由于这

一巨大优势使得 PNC 在通信领域得到了广泛关注，

并成为现代无线通信的研究热点。 
目前关于 PNC 的研究，如 PNC 系统在多输入

多输出(Multiple-Input Multiple-Output, MIMO)
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信道下的空时编码技术[2]、PNC 符号时钟估计算 
法[3]、衰落信道中 PNC 系统的检测性能研究及优 
化[4,5]，多集中在二进制相移键控(Binary Phase Shift 
Keying, BPSK)、四进制相移键控 (Quadrature 
Phase Shift Keying, QPSK) 、 正 交 振 幅 调 制

(Quadrature Amplitude Modulation, QAM)等线性

调制信号波形上。但由于其相位不连续，线性功放

效率不高，难以高效地应用在一些功率严格受限的

无线通信场合。而连续相位调制(Continuous Phase 
Modulation, CPM)信号波形由于其功率高效频谱

高效，包络恒定以及相位连续[6]等诸多的优点，将

CPM 与 PNC 结合不仅可以有效提高信息传输速率

还可以提高频谱利用率，因此，PNC 系统中 CPM
检测问题也得到了越来越深入的研究。 

现阶段已有CPM-PNC的研究都建立在两发送

信号到达中继接收端载波相位差为零或完全已知的

理想条件基础上，如文献[7]将串行级联码与 CPM

结合并应用到 PNC 中，显著提高了 CPM-PNC 系

统的相干检测性能，文献[8]对 PNC 中 CPM 信号在

瑞利衰落信道下的相干检测性能进行了研究，并指

出同步误差很大程度上影响着检测性能。而实际应

用中，两发送信号到达中继接收端的载波相位差难

以避免，而且对其准确估计相当困难[9]。因此，研究

PNC 系统的 CPM 信号在存在未知载波相位差条件

下的非相干接收有着重要的理论和实际意义。 

本文研究 CPM-PNC 的非相干检测，与传统建

立在两发送信号到达中继接收端载波相位差为零或

完全已知的假设有所不同，本文假设两发送信号到

达中继端存在未知的载波相位差。针对这一问题，

本文提出一种 CPM-PNC 非相干多符号检测算法。

区别于仅适用于 BPSK 等线性调制波形的无记忆非

相干单符号检测算法，本文算法的主要思想是充分

利用 CPM 信号的记忆特性，通过观察多个码元来

实现中间码元的判决，从而提高检测性能。仿真结

果表明，该算法有效避免了未知载波相位差对检测

性能的影响，而且该非相干检测算法适用于任何调

制度的 CPM 信号。在误码率为 410− 时，相比于

CPM-PNC 非相干单符号检测，观察窗口长度为 3

个码元的非相干多符号检测性能提高了 5.4 dB，观

察窗口长度为 5 个码元时性能增益达到 6.7 dB。随

着观察窗口长度的增加，检测性能不断提升并逐渐

趋近最优相干检测。当观察窗口长度为 5 个码元时，

CPM-PNC 非相干多符号检测相比于最优相干检测

性能，只有约 1.1 dB 的性能损失。 

本文内容安排如下：第 2 节给出系统描述；第

3 节提出 CPM-PNC 非相干多符号检测算法；第 4
节给出仿真结果并对其进行讨论；第 5 节总结全文。 

2  系统描述 

本文考虑双向中继信道下的CPM-PNC检测问

题，系统结构如图 1 所示。节点 1, 2 通过中继 R 来

进行通信，所有节点均工作在半双工状态。两节点

实现信息交换共需两个时隙，第 1 个时隙称之为多

址访问阶段，第 2 个时隙称之为广播阶段。 

在第 1 个时隙，两发送节点对基带调制码元序

列进行调制，并同时向中继发送 CPM 信号。在本

文中讨论更符合实际的一般情形，即假设两发送信

号到达中继端载波不完全同步且存在未知的载波相

位差ϕ  [9,10]，则中继端的接收信号可表示为 

 ( ) ( )j
1 1 2 2( ; ) ( ; )er t s t s t n tϕ= + +α α      (1) 

式中， 1 1( ; )s t α , 2 2( ; )s t α 表示两发送节点基带码元序

列 1α , 2α 调制后的 CPM 信号，ϕ为两发送信号达

到中继端的未知载波相位差，在( ),π π− 内服从均匀

分布， ( )n t 是均值为 0，单边功率谱密度为 0N 的复

高斯白噪声。 
在时间间隔为( ) ( )1 1n N T t n T− + ≤ ≤ + 内，

1 1( ; )s t α , 2 2( ; )s t α 的基带表达式可以写为 

1 1 1, 1, 1
1

( ; )=exp j2 ( )+
n

i n N
i n N

s t h q t iT jα θ − +
= − +

⎧ ⎫⎪ ⎪⎪ ⎪π −⎨ ⎬⎪ ⎪⎪ ⎪⎩ ⎭
∑α (2) 

2 2 2, 2, 1
1

( ; )=exp j2 ( )+
n

i n N
i n N

s t h q t iT jα θ − +
= − +

⎧ ⎫⎪ ⎪⎪ ⎪π −⎨ ⎬⎪ ⎪⎪ ⎪⎩ ⎭
∑α (3) 

其中，N 为观察窗口长度，h 为 CPM 信号的调制

指数，T 为码元周期， ( )q t 为相位脉冲函数[11]。用

1,2k = 表示发送信号节点，那么 { }, 1,1k iα ∈ − 为第k

个发送节点的基带调制序列 kα 中的第 i 个码元，

, 1k n Nθ − + 为 ( ; )k ks t α 在码元区间 ( )1n N T t− + ≤ ≤  

( )1n T+ 内的相位状态。 

在第 2 个时隙，中继 R 将解调和映射后的信号

进行调制并同时发送给两节点，两节点再根据自身

发送信号信息来解出对方的发送信息。 

 

图 1  CPM-PNC 系统结构 
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根据以上讨论可以发现，中继端接收信号与两

发送信号随机载波相位差ϕ有关。在相位差未知且

较大时，传统的相干检测方案会使得检测性能大幅

降低。因此，设计一种在中继端能克服载波相位差

随机特性的非相干接收机具有重要的意义。 
关于点对点 CPM(Point to Point CPM, CPM- 

PTP)解调技术[12,13]的研究已经很成熟，本文不再赘

述。同时，这里主要讨论二进制 CPM 信号的检测，

由此得出的结论可以扩展到多进制 CPM 信号中。 

3  CPM-PNC 非相干多符号检测算法 

由于 CPM 信号的记忆特性，相比于观察窗口

两边的码元信息，中间码元在观察窗口内的信息更

完整。也就是说，中间码元具有更高的检测可靠性。

为了在中继接收端得到较好的检测性能，观察窗口

长度一般选 2 1N m= + , 0,1,2,m = "。即每次观察

奇数位码元，并对第 1m + 位码元(即中间位)进行判

决。为了突出本文所提的 CPM-PNC 非相干多符号

检测即观察窗口长度 1N > 情况下检测算法的优越

性，本文将 0m = 即观察窗口长度为 1 个码元时的

情况称为 CPM-PNC 非相干单符号检测。在中继接

收端，按照这一检测方法，接收机依次交叠对接收

信号序列进行匹配并根据最大似然准则[14]检测出中

间码元。 

观察窗口长度为N ，即观察N 个码元内的 ( )ks t

对应的基带调制码元序列可以表示为 , 2={k k n mα − "α  

, , }k n m k nα α− " , { }, 1,1k iα ∈ − , 1,2k = 表示发送信

号的节点。为了便于分析和表达，令除去中间码元

的其他码元序列组合为 , 2 , 1{ ,k k n m k n mA α α− − −= "  

, 1 , }k n m k nα α− + " , =1,2k , 1α , 2α 的中间码元分别

用 x 和 y 来表示， { }, 1,1x y ∈ − ，那么 1 1( ; )s t α 和

2 2( ; )s t α 分别表示为 1 1 1, 1( , , , )n Ns t x A θ − + , 2 2( , , ,s t y A  

2, 1)n Nθ − + 。中继端待检测的码元为 

 l 1, 2,n m n m n mα α α− − −= ⊕          (4) 

式中， 1, 2, 1, 2,n m n m n m n mα α α α− − − −⊕ ⋅� ，检测过程只

需要对接收信号观察窗口的中间码元进行判决，即 

只需判决出 ln mα − ，无需将 1, 2,,n m n mα α− − 区分出来，

那么对于 ( )1s t 和 ( )2s t 共有 4 种发送可能 

( ) ( ){ }
( ) ( ){ }

( ) ( ){ }
( ) ( ){ }

1,1 1 1 1, 1 2 2 2, 1

1, 1 1 1 1, 1 2 2 2, 1

1, 1 1 1 1, 1 2 2 2, 1

1,1 1 1 1, 1 2 2 2, 1

,1, , , ,1, ,

, 1, , , , 1, ,

,1, , , , 1, ,

, 1, , , ,1, ,

n N n N

n N n N

n N n N

n N n N

E s t A s t A

E s t A s t A

E s t A s t A

E s t A s t A

θ θ

θ θ

θ θ

θ θ

− + − +

− − − + − +

− − + − +

− − + − +

⎫⎪= ⎪⎪⎪⎪⎪= − − ⎪⎪⎬⎪= − ⎪⎪⎪⎪⎪= − ⎪⎪⎭

 

(5) 

中继接收端待检测码元 ln mα − 的对数似然比

(Log Likelihood Ratio, LLR)可以表示为 

 

l ( )( )
l ( )( )

( )( ) ( )( )
( )( ) ( )( )

1,1 1, 1

1, 1 1,1

1 |
lg

1 |

| |
lg

| |

n m

n m

p r t

p r t

p E r t p E r t

p E r t p E r t

α
Λ

α
−

−

− −

− −

=
=

= −

+
=

+
    (6) 

若式(5)中的 4 种情况发生的概率相同，利用贝叶斯

准则可以进一步得到 
( )( ) ( )( )
( )( ) ( )( )

1,1 1, 11

1 1, 1 1,1

| |
lg lg

| |

p r t E p r t E

p r t E p r t E

Λ
Λ

Λ
− −

− − −

+
= =

+
 (7) 

其中 ( )( ),| x yp r t E 表示式(5)中 4 种情况任意一种的

条件概率， { }, 1,1x y ∈ − 分别表示两发送信号序列的

中间码元。由于 ( ) ,( | )x yp r t E 是对 ( ) 1 1( | ( , , ,p r t s t x A  

1, 1 2 2 2, 1), ( , , , ), )n N n Ns t y Aθ θ ϕ− + − + 中 的 1 2 1, 1, , ,n NA A θ − +  

2, 1n Nθ − + 各变量和载波随机相位差ϕ进行积分，所以

需 要 先 对 ( ) 1 1 1, 1 2 2( | ( ,  ,  ,  ), ( ,  ,  ,n Np r t s t x A s t y Aθ − +  

2, 1), )n Nθ ϕ− + 求解。 
在观察区间 ( ) ( )1 1n N T t n T− + ≤ ≤ + 内，中

继端接收信号 ( )r t 的条件概率可以表示为 

( ) ( ) ( )( )
( ) ( )

( )

( )

( ) )}

1 1 1, 1 2 2 2, 1

1

1 1 1, 1
1

0

2j
2 2 2, 1

, , , , , , , ,

1
  exp , , ,

     , , , e d                      (8)

n N n N

n T

n N
n N T

n N

p r t s t x A s t y A

F r t s t x A
N

s t y A tϕ

θ θ ϕ

θ

θ

− + − +

+

− +
− +

− +

⎧⎪ ⎛⎪ ⎜= ⋅ − −⎨ ⎜⎜⎝⎪⎪⎩

−

∫  

对式(8)中的平方项展开可得 

( ) ( ) ( )( )
( )

( )

( )
( )

( )

( )

( )
( )

( )

1 1 1, 1 2 2 2, 1

21 12
1 1 1, 1

1 1
0 0

21

2 2 2, 1
1

0 0

, , , , , , , ,

1 1
   exp d exp , , , d

1 2
       exp , , , d exp Re

− + − +

+ +

− +
− + − +

+

− +
− +

⎛ ⎞ ⎛ ⎞⎟ ⎟⎜ ⎜⎟ ⎟= ⋅ − ⋅ −⎜ ⎜⎟ ⎟⎜ ⎜⎟ ⎟⎜ ⎜⎝ ⎠ ⎝ ⎠

⎛ ⎞⎟⎜ ⎟⋅ − ⋅⎜ ⎟⎜ ⎟⎜⎝ ⎠

∫ ∫

∫

n N n N

n T n T

n N
n N T n N T

n T

n N
n N T

p r t s t x A s t y A

F r t t s t x A t
N N

s t y A t r
N N

θ θ ϕ

θ

θ ( ) ( )
( )

( )

( ) ( )( ) ( )
( )

( )

( ) ( ) ( )

1
*
1 1 1, 1

1

1 *
1 1 1, 1 2 2 2, 1

1
0

*
1 1 1, 1

0 0

, , , d

2
        exp Re , , , , , , e d

2 2
   exp Re exp Re , , ,

+

− +
− +

+ −
− + − +

− +

− +

⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦
⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟⋅ −⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦
⎛ ⎞⎟⎜ ⎟= ⋅ ⋅⎜ ⎟⎜ ⎟⎜⎝ ⎠

∫

∫

n T

n N
n N T

n T j
n N n N

n N T

n N

t s t x A t

r t s t x A s t y A t
N

C r t s t x A
N N

ϕ

θ

θ θ

Γ θ
( )

( )1

1
d

+

− +

⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦∫
n T

n N T
t     (9) 
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其中，F, C 均为常数， [ ]Re i 表示取实部，Γ的表达

式为 

( ) ( )( )
( )

( )

( )

1

1 1 1, 1
1

* j
2 2 2, 1

, , ,

      , , , e d

n T

n N
n N T

n N

r t s t x A

s t y A tϕ

Γ θ

θ

+

− +
− +

−
− +

= −

⋅

∫
   (10) 

对Γ 进一步化简可得 

 ( )2, 1 2, 1j j arg
e en N n Nϕ θ ϕ θ βΓ β β− + − +

⎡ ⎤ ⎡ ⎤− + − + −⎢ ⎥ ⎢ ⎥⎣ ⎦ ⎣ ⎦= =    (11) 

式中， 

 

( ) ( )( )
( )

( )

( )

1

1 1 1, 1
1

*
2 2

2 2 2,
1

, , ,

      , , , 0 d ,

( , , , 0) exp j2 ( )

n T

n N
n N T

n

i
i n N

r t s t x A

s t y A t

s t y A h q t iT

β θ

α

+

− +
− +

= − +

= −

⋅

⎧ ⎫⎪ ⎪⎪ ⎪= π −⎨ ⎬⎪ ⎪⎪ ⎪⎩ ⎭

∫

∑   (12) 

所以式(9)可以化简为 

( ) ( ) ( )( )
( ) ( )

( )

( )

( )( )

1 1 1, 1 2 2 2, 1

1
*
1 1 1, 1

1
0

2, 1
0

, , , , , , , ,

2
exp Re , , , d

2
   exp cos arg (13)

n N n N

n T

n N
n N T

n N

p r t s t x A s t y A

C r t s t x A t
N

N

θ θ ϕ

θ

β ϕ θ β

− + − +

+

− +
− +

− +

⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟= ⋅ ⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦
⎛ ⎞⎟⎜ ⎟⋅ + −⎜ ⎟⎜ ⎟⎜⎝ ⎠

∫

 

由于载波随机相位差ϕ是 ( ),−π π 内服从均匀分布的

变量，对 ( ) 1 1 1, 1 2 2 2, +1( | ( , , , ), ( , , , ),n N n Np r t s t x A s t y Aθ θ− + −  

)ϕ 进行相位平均可得 

( ) ( )(

( ) ) ( ) ( )

( ) ( )
( )

( )

1 1 1, 1

2 2 2, 1

1 *
1 1 1, 1

1
0

0
0

, , , ,

    , , , , d

2
exp Re , , , d

2
                                               (14)

n N

n N

n T

n N
n N T

p r t s t x A

s t y A f

C r t s t x A t
N

I
N

ϕ

θ

θ ϕ ϕ ϕ

θ

β

− +

− +

+

− +
− +

⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟= ⋅ ⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦
⎛ ⎞⎟⎜ ⎟⋅ ⎜ ⎟⎜ ⎟⎜⎝ ⎠

∫

∫

  

0( )I x 为第 1 类零阶修正贝塞尔函数[15]，其定义为 
cos

0
1

( ) e d
2

xI x φ φ
π

−π
=

π ∫ 。 

可以发现式(14)只与 1 1 1, 1( , , , )n Ns t x A θ − + 和 2( , ,s t y  

2, 0)A 有关， 2 2( , , , 0)s t y A 是一个与相位状态 2, 1n Nθ − +

无关的量。所以经过相位平均，不仅使得判决量与

两发送信号到达中继端的载波随机相位差ϕ无关，

而且与匹配波形 ( )2s t 的相位状态 2, 1n Nθ − + 也无关。为

了简化表达同时不失一般性，我们令 2, 1 0n Nθ − + = , 

1, 1 1n N n Nθ θ− + − += 。需要注意的是，匹配波形 ( )1s t 的

相位状态 1n Nθ − + 无法通过相位平均消除，从而判决

量中需要考虑 1n Nθ − + 的各种状态变化。根据以上分

析，式 (7)中的任意一种情况下的 ( ) ,( | ),x yp r t E  

{ }, 1,1x y ∈ − 可以表示为 

( )( )
( ) ( ) ( )( ) ( ) ( ) ( ) ( )

( ) ( )
( )

( )

( ) ( ) ( )

2 1

2 1

,

1 1 1 2 2 1 2 1 1 2 1

1 *
1 1 1

1
0

0 1 2 1 1
0

|

   , , , , , , , 0 , d d d d

2
   exp Re , , , d

2
       d d

x y

n N n N n N

A A

n T

n N
n N T

A A

n N

p r t E

p r t s t x A s t y A f f A f A f A A

C r t s t x A t
N

I f A f A f A A
N

Θ ϕ

Θ

θ ϕ ϕ θ ϕ θ

θ

β θ

− + − + − +

+

− +
− +

− +

=

⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟= ⋅ ⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦

⎛ ⎞⎟⎜ ⎟⋅ ⎜ ⎟⎜ ⎟⎜⎝ ⎠

∫ ∫ ∫ ∫

∫ ∫ ∫ ∫

2 1d n Nθ − +    (15) 

式中， 1n Nθ − + 的状态数随着调制指数h 的变化而变

化， 1n Nθ − + 的状态集用 1 2{ , , , }QM M MΘ = " 来表示，

Q 为 1n Nθ − + 的状态数。例如当 0.5h = 时， {0,Θ =  

/2, , 3/2 }π π π , 4Q = 。 d
k

k
A

A∫ , 1,2k = 为多重积分

算子，可以表示为式(16)的 1N − 阶积分 

, 2 , 1 , 1 ,

, 2

, 1 , 1 ,

d

    d d d

k n m k n m k n m k n

k n m

k n m k n m k n

α α α α

α

α α α
− − − − +

−

− − − +⋅

∫ ∫ ∫ ∫" "

     (16) 

假设两节点各发送码元之间相互独立，发送 1 和 

-1 的概率相同，且 ( )1s t 的相位状态 1n Nθ − + 也等概取

1 2{ , , , }QM M MΘ = " 中的任一种状态，那么两节点 

发送码元序列和 1n Nθ − + 的概率密度函数可以表达为 

( ) ( ) ( )
( ) ( )

( ) ( ) ( )

( ) ( ) ( )

( )

, 2 , 1

, 1 ,

, , ,

1 1 1 1 2

1

          

1 1
1 1 ,

2 2
              1,2

1 1
= +

1
              

k k n m k n m

k n m k n

k i k i k i

n N n N n N

n N Q

f A f f

f f

f

k

f M M
Q Q

M
Q

α α

α α

α δ α δ α

θ δ θ δ θ

δ θ

− − −

− +

− + − + − +

− +

⎫⎪= ⎪⎪⎪⎪⋅ ⎪⎪⎪⎪⎪⎪= − + + ⎪⎪⎪⎪⎬= ⎪⎪⎪⎪⎪− − ⎪⎪⎪⎪⎪⎪⎪+ + − ⎪⎪⎪⎭

"

"

"

(17) 

式中， ( )δ i 表示冲激函数，将式(17)代入式(15)，可

以进一步得到 

( )( ) ( ) ( )
( )

( )1 1 1
*

, 1 1, ,
1

01 0 0

2
| exp Re , , , d

Q D D n T

x y p r x y
n N T

r p q

p r t E C r t s t x A M t
N

γ
− − +

− +
= = =

⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟= ⋅ ⋅⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦
∑∑∑ ∫           (18) 
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( ) ( )( )
( )

( )

( )

1

, 0 1 1,
1

0

*
2 2,

2
, , ,

        , , , 0 d  

n T

x y p r
n N T

q

I r t s t x A M
N

s t y A t

γ
+

− +

⎛⎜= −⎜⎜⎜⎝
⎞⎟⋅ ⎟⎟⎠

∫

 (19) 

式中， 22 mD = 为 1A , 2A 码元序列的状态数， ,k iA , 

{ },i p q∈ 为节点 k 除去中间码元的各种可能的比特 

序列。
1 2 1, , , ,{ , , , }

Nk i k i k i k iA Δ Δ Δ
−

= " , 0 1i D≤ ≤ − , 
2 1,N m= + 1,2k = 。 其 中 ,0 ,11,  1k kΔ Δ= =− , 

{ },1 ,2 , 1, , , 0,1k k k Ni i i − ∈" 为将 ,k iA 中的 i 表示成二进制 

时的加权系数，即
1

,1
2

N l
k ll

i i
−

=
= ∑ , 1,2k = 。 (1rM ≤  

)r Q≤ 为 1n Nθ − + 的各种可能状态， 1n Nθ Θ− + ∈ 。 
从而式(7)中的 1Λ , 1Λ− 表示为 

( ) ( )
( )

( )

( ) ( )
( )

( )

1 1 1 *
1 1 1, 1,1

1
01 0 0

1 1 1 *
1 1, 1, 1

1
01 0 0

2
exp Re ,1, , d

2
 exp Re , 1, , d

Q D D n T

p r
n N T

r p q

Q D D n T

p r
n N T

r p q

r t s t A M t
N

r t s t A M t
N

Λ γ

γ

− − +

− +
= = =

− − +

− −
− +

= = =

⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟= ⋅⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦

⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟+ − ⋅⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦

∑∑∑ ∫

∑∑∑ ∫               (20) 

( ) ( )
( )

( )

( ) ( )
( )

( )

1 1 1
*

1 1 1, 1, 1
1

01 0 0

1 1 1
*
1 1, 1,1

1
01 0 0

2
exp Re ,1, , d

2
exp Re , 1, , d

Q D D n T

p r
n N T

r p q

Q D D n T

p r
n N T

r p q

r t s t A M t
N

r t s t A M t
N

Λ γ

γ

− − +

− −
− +

= = =

− − +

−
− +

= = =

⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟= ⋅⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦

⎛ ⎞⎡ ⎤⎟⎜ ⎟+ − ⋅⎢ ⎥⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎢ ⎥⎝ ⎠⎣ ⎦

∑∑∑ ∫

∑∑∑ ∫               (21) 

中继接收端的检测结构如图 2 所示，图中“*”
表示取共轭运算。将 1 1, 2 2,( ,1, , ), ( ,1, , 0)p r qs t A M s t A 和

1( , 1,s t − 1, 2 2,, ), ( , 1, , 0)p r qA M s t A− 两种情况下的各种

匹配波形组合对接收信号 ( )r t 进行匹配滤波，最后

求得 1Λ 。同样对 1 1, 2 2,( ,1, , ), ( , 1, , 0)p r qs t A M s t A− 和

1 1, 2 2,( , 1, , ), ( ,1, , 0)p r qs t A M s t A− 两种情况下的各种匹

配滤波器组合对接收信号 ( )r t 进行匹配滤波，求得

1Λ− 。最后通过比较 1Λ 和 1Λ− 的大小来实现对接收信

号观察窗口内中间码元的判决。 

最后，根据电路实现时算法所需的匹配滤波器

个数，实数乘法(除法)和实数加法(减法)次数来衡量

本文提出的非相干多符号检测算法的复杂度问题。

实际实现时，我们假设 exp( )x 采用多项式 1 x+  
2 3/2 /6x x+ + 来近似，零阶修正贝塞尔函数 0( )I x 采

用多项式 2 41 /4 /64x x+ + 来近似。那么，对于观察

窗口长度为N ，每个码元采样点数为S ，匹配波形

( )1s t 的相位状态数为Q ，那么接收端需要 22 NQ 对

匹配滤波器。对于每一对匹配滤波器需要做 8NS +  

16次实数乘法，10 1NS + 次实数加法，最后再对并

行匹配滤波得出的结果分别进行 2 12 1N Q− − 次实数

加法得到 1Λ , 1Λ− 。具体地，当观察窗口N 为 3，每

个码元的采样点S 为 10，匹配波形 ( )1s t 的相位状态

数Q 为 4 时，接收端需要 256 对匹配滤波器，对于

每对匹配滤波器需要做 256 次实数乘法，301 次实

数加法，并在最后对并行匹配滤波得出的结果分别

进行 127 次实数加法得到 1Λ , 1Λ− 。由于每对匹配

滤波器的的运算都是并行进行的，所以，根据以上

分析的复杂度，在目前FPGA系统中是可以实现的。 

4  仿真结果与讨论 

下面通过 Monte-Carlo 仿真来验证本文所提出

的CPM-PNC非相干多符号检测算法的有效性并对

其检测性能进行讨论。在所有仿真中均假设信道为

加性高斯白噪声信道，两发送节点的载波随机相位

差ϕ 在 ( ),−π π 内服从均匀分布，所有节点均采用

CPM 的调制方式。 
仿真 1  为了评估将非相干多符号检测算法应

用到 PNC 上的性能损失，本文仿真比较了点对点

CPM(CPM-PTP)非相干多符号检测性能和 CPM- 
PNC 非相干多符号检测性能，仿真中 CPM 信号的

1/2h = ，成形函数为矩形，即 ( ) 1/2 ,g t T= 0 t<  
T< 。 

图 3 比较了观察窗口长度 3N = 时非相干多符

号检测算法下CPM-PTP和CPM-PNC两种环境检

测性能。可以看出，在误码率为 410− 时，非相干多

符号检测算法下，CPM-PNC 的检测性能相比于

CPM-PTP 约有 0.9 dB 的性能损失。但 CPM-PNC

传输方案的吞吐量相比于传统 CPM 信号 4 时隙的

中继方案提高了 100%。可见 CPM-PNC 非相干多

符号检测算法具有一定的有效性，即将 CPM 非相

干多符号检测算法用在 PNC 上可以在较小的性能

损失的前提下有效提高通信系统的吞吐量。 

图 3 还给出了相干和非相干两种条件下性能损

失的比较。可以看出，在误码率为 410− 时，相干检

测算法下，CPM-PNC 检测性能相比于 CPM-PTP
约有 0.3 dB 的性能损失，而非相干检测算法下，

CPM-PNC 检测性能相比于 CPM-PTP 约有 0.9 dB 
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图 2  CPM-PNC 非相干多符号检测接收机 

的性能损失，只有 0.6 dB 的差异。但相比于非相干

多符号检测算法，相干检测算法需要额外对两节点

的载波随机相位差进行估计。而且，在对这一相位

差进行估计的误差较大的情况下，检测性能大幅降

低，不仅影响了检测的可靠性，也影响了检测的稳

定性。 
仿真 2  由仿真 1 可知，PNC 系统的 CPM 非

相干多符号检测算法可以在牺牲较小的性能损失的

前提下有效提高系统的吞吐量。为了进一步研究不

同参数下 CPM-PNC 的非相干多符号检测性能，本

文给出了不同观察窗口长度N ，不同成型函数和不

同调制指数h 下 CPM-PNC 的非相干多符号检测性

能。 
图 4 给出了 CPM 信号调制指数 1/2h = ，成形

函数为矩形时，不同观察窗口长度下 CPM-PNC 的

非相干多符号检测性能比较。可以看出，随着观察

窗口长度的增加，CPM-PNC 的非相干多符号检测

性能显著提升。在误码率为 410− 时，相比于 CPM- 
PNC 非相干单符号检测，观察窗口长度为 3 的非相

干多符号检测有 5.4 dB 的性能增益，观察窗口为 5
时，性能增益达到 6.7 dB。图 4 还给出了相同条件

下 CPM-PNC 的最优相干检测性能。可以看出，观

察窗口长度为 5 时的 CPM-PNC 的非相干多符号检

测与 CPM-PNC 的最优相干检测性能接近，性能仅

差 1.1 dB。随着观察窗口的继续增大，这一差异会

继续减小。 

图 5 给出 CPM 信号调制指数 1/2h = ，观察窗

口长度 3N = 时，不同成形函数下 CPM-PNC 的非
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相干多符号检测性能比较。可以看出，在矩形，高

斯，升余弦 3 种成形函数下 CPM-PNC 的非相干多

符号的检测性能基本一样，差别不大。从而得出，

该非相干检测算法对成形函数的选择呈现一定的鲁

棒性，即检测性能基本不受 CPM 信号成形函数的

影响，实际应用中可以根据对发送信号频谱的不同

要求来选取不同的成形函数。 

图 6 给出了观察窗口长度 3N = ，成形函数为

矩形时，不同h 条件下 CPM-PNC 的非相干多符号

检测性能比较。可以看出 2/3h = 时的检测性能最

好， 1/2h = 其次， 1/3h = 时的检测性能最差。文

献[16]中指出，当观察窗口长度 3N = 时，二进制

CPM 信号在 0.715h = 时最小欧氏距离 mind 取得最

大值，检测性能最优。由于 2/3h = 时 mind 最接近 

0.715h = 时最小欧氏距离 mind ，所以其检测性能最 
好。而 1/3h = 时 mind 与 0.715h = 时最小欧氏距离

mind 差距最大，所以其检测性能最差，从而证明了

仿真的正确性。 

5  结束语 

本文针对 PNC 系统在双向中继信道下两发送

节点 CPM 信号到达中继存在未知载波相位差这一

问题，提出了一种 CPM-PNC 非相干多符号检测算

法。该算法充分利用 CPM 独特的记忆特性，通过

观察一组码元序列来实现中间码元的判决。仿真结

果表明，该算法可以有效消除载波随机相位差对检

测性能的影响且性能优越。同时，随着观察窗口长

度的增加，其性能也得到显著提升并逐渐趋近

CPM- PNC 的最优相干检测性能。 

 

图 3  CPM-PTP 和 CPM-PNC 检测性能比较                   图 4 不同观察窗口长度下 CPM- 

                                                           PNC 非相干多符号检测性能比较 

 

图 5  不同成形函数下 CPM-PNC                       图 6 不同调制指数下 CPM-PNC 
非相干多符号检测性能比较                            非相干多符号检测性能比较 
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