
雷达数据的输人和输出 每景雷达原始数据和图像产品的数据量均达到数百

兆字节
,

因此 成象处理器应配备海量存贮器 传统方式一般选用 的

磁带 这种磁带存贮容量小
,

体积大
,

不适应 成象处理的要求 我们选用现

在流行的 盒式磁带机 每盒磁带容量为

数据运算 为了快速地完成 成象处理
,

我们采用 处理器加速卡

作为主运算部件
,

它具有下列特点

高速运算能力
·

单精度
·

双精度

生 夕 一 一 收到
,

, 一 一
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大容量磁盘 大容量磁盘是本系统各种数据的缓存器 为保证系统达到高 的

通过率
,

共用了两块 的快速硬盘
,

保证硬盘到主存的传输率达到
。

成象处理程序

成象处理程序的功能包括设备管理
、

数据管理
、

成象处理过程控制和数据

运算
,

是集数据管理与数据处理为一体的软件系统 图 是 成象处理软件的框图
,

下面扼要介绍各模块的基本功能和相互关系

用户界面 用户界面是用户对成象处理进行系统设置
、

参数录人和运行控制

的工具 它的主要功能是 生成参数文件 启动成象处理程序 。 对成象处理

过程进行检测
。

参数文件 由操作员录人的数据和成象处理过程中产生的信息组成
,

其中包

括 系统参数 训算机系统结构参数 。 处理过程结构参数

库象处理 成象处理采用常规的 算法
,

其特点是将二维相关问题分

成二个相继的一维相关处理
,

即距离处理和方位处理 距离处理是简单和直接的匹配虑

彼
,

滤波在频域实现
,

参考函数可由预定的线性调频函数产生 方位处理是 成象处

理的关键技术
,

它包括距离迁移校正
、

方位压缩
、

多普勒参数估计和多视处理 在方位姐



试验结果

我们对超级微机 成象处理器进行了多项测试
,

并对多 种 星 载 和 机 载

数据进行了成象处理试验

单项测试结果

处理器加速卡 运算时间

呜 处理器 处理器十 函数库 二公公

点
。 。 。

‘‘

点
。

,
。 。

‘‘ 点
。 。

斗斗

点
。

,,
。

点
。
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