
机 计算关联概率的方法
,

但该方法为了能求得关联概率的较好近似值
,

需采用大

量 并行计算
,

速度较慢且代价较大
,

此外
,

文献 中尚有一些叙述欠妥之处
·

本文首先概述了 方法
,

然后指出通过适当选取能量函数
,

可使得在 固定温度参数

下
,

使 的状态平稳分布与 方法中可行联合事件 的概率分布相一致 从而当该

处于平稳状态时
,

各神经元状态的平均值即为相应的关联概率的近似值 在此基础上
,

为

克服 速度慢
、

代价大的缺陷
,

我们提出了用均场逼近 网络快速而有效地计算关联

概率的新方法

方 法

设 个机动 目标的状态方程和量测方程为
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亡 ,
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, 其它

其中 为归一化常数
,

。 句 一 习
,

入 为杂波密度
,

几 是检测概率
,

维数 由于可行联合事件总数 随着 目标和 回波数的增加而急剧增大
,

会出现组合爆炸现象

为 凡 无 的

方法 的计算量

用 机 计 算 关联 概 率

为 了用 计算关联概率
,

我们先将一可行联合事件用如下的一个 。 种 行
,

列

的 压 矩阵
,

句 表示
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〔 劝 的充要条件为



场 即 一 ,

其中 仇 为归一化常数 若固定 二
,

则 网络状态的平稳分布为

尸 全八 场 一刀

构造数据关联问题的能量函数为

。 几 。 无 乙

侧 一 艺艺八‘ 川 艺艺艺珠碎。

, 二

犷笋

, 无

艺 艺 竹 一 ‘ ,

其中 , 为较大的正数 把上式写成 式的形式
,

即可得相应 网络的连接权和闷值为

叮
,‘ 一 。

, , 一 ,
, 一 ‘ 。 一 丑 一 氏。, ,

几 东
,



络数 目太少 则结果可能较差 若网络数 目较多 则无疑代价较大

用 均 场 迢 近 网 络 计 算 关联 概 率

在 网络中
,

一神经元状态为 的概率即为该神经元状态的平均值 在固定沮度下
,

当

网络处于平稚状态时
,

能 函数平均值和各神经元状态平均值都保持稚定 而均场通近模型即
为一种使平均能 函数趋于德定的确定性神经网络模型 上述 网络的平均能 函数为

卜一全譬睿置愈“
’ 几

‘ 玲
,’ 一 艺艺‘ ‘

,

幻

神经元状态平均值为

嵘 二 一 △尽。 、 十 一 △凡
,

其中平均能 差 △尽 为

△召时 二 卜。一 怡

几

艺 艺叮
, 碎

, ,
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。 亡二 , ,

⋯
,

仿 真 结 果

我们首先分别用
, 二 , 二 , 二 , 二 , 二 三种方法计算某

时刻 个 目标的位置预测值与测量值之间的关联概率
,

计算结果见表

表中无括号
,

加 圆括号和加方括号的数据分别为用
,

和 方法计算 的关

联概率值 用 , 和 。 分别表示 和 方法与 方法的关联概率之间的

均方误差
,

其收敛过程如 图 所示

表 用
,

和 方法计算的关联撅率

—
州 几

一 一 一 口
一人八队

‘︸

绷班芝“

阅 引刀

迭代次数
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机动 目标的实时跟踪是有前途的

图 基于 方法的跟踪效果

参 考 文 献

周宏仁
,

敬忠 良
,

王培德 机动 目标跟踪 北京 国防工业 出版社
, ,

第十三章
, 拟盘

升
·

, , 一
厌卜

敬忠 良等
·

基于住机神经网络的数据关联组合优化研究
·

控制理论与应用
, ,

母
,

慨 仙 】 “

” ·

升
· , ,

,

运 , 一

飞、 此
· , ,

体 一
·

, ￡ 丘比 介比 】 , 一

牛
, 山 ,

, ,

如时 此
, ,

焦李成
·

神经网络计算 西安 西安电子科技大学出版社
, , 一

同




