
巩 ⋯ 寿 么 大 ⋯ 寿 所

得的 个相互独立的采样样本正交化
,

从而得到描述该干扰信号矢量空间的 维基 认
,

认
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⋯
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口“ ,

且

么
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巩
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占 一 以
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若将一静态加权矢量 城 投影到此空间上
,

得矢量 城
,

则

眠 上 以
,

认
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⋯
,

认
由 又可得
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土
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么
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⋯
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寿
对于任一矢量

, ‘ 试
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人
,

⋯
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寿
,

均有如下内积
,

即
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对于 正交算法来说
,

若采用较费时的信号源检测方法
,

不利于发挥 正交算



单位化后的正交基为

一 ’
,

’

一 ,

’
、 十 , , ’ ,

一 。 , 十 ” , ,

其中 ’ 表示 ’ 动 的模值
,

或动 为理想情况下的单位正交基

第二次正交化结果可由下式给出

护 , 一
, ,

将 代人 式
,

并利用内积性质 十 石
, ,

石
, ,

可得

其中

’ 一
, , · ,

一 一
, ·

,

一
, , , ·

十
‘ ,



艺

‘

一 一 艺
, ,‘ ,

现设干扰信号矢量空间的维数为
,

且 及一
,

化结果中
,

理想情况下的正交基 尤 户 应为零
,

则此时有

’ , , , ’ , , ,

,‘

则由 式给出的第 及次正交

’ , , ’ , ’ ‘ , , ’ 正 · ’月 , 。‘ ‘。 · “

其中 表示共扼转置 由于矢量 , 与 户 在 及粉 时
,

是互不相关的
,

则

女一

, · , , , 习
心

一
。

, 、 , 。 ,

’ ‘

· 。 , ‘ · 。“ ,

因此
,

对 式两边取均值
,

得

’’
, ’ 一 , , ’ 十 。 ’

又有
。 ”’ 子‘ ,

耐汤
·

,
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‘不‘ , ,
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耐丽
·
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噪 下的检测判定 在本文中取 个平均的修正值 则 式可修正如下

、 一 , 。

小
· 十

约
·

仿真实验

首先利用 式给出的判定闭值
,

对一个 元阵进行模拟实验 假设干扰源数
,

阵元间距 又 ,

另外
,

各干扰信号均具有相同的千扰噪声比
,

一
,

而

可定义为 乡 少
,

乡表示千扰信号的功率
,

为噪声的方差
,

且 令

表 为相应的实验数据

从表 所示数据可知
,

在第 次正交化运算后
,

正交化结果便小于相应的闽值
,

因而
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表 实验数据

一 习 。 , ’ · 。 , , ’ 一 护

这样通过测试系统在无任何外部输人情况下的输出功率期望值
,

并利用 式
,

便可测知

系统的噪声方差

结束语

本文基于 正交算法和线性空间的基本性质
,

给出了一种实现 正交算法中自

动确定正交化次数的方法
。

该方法具有运算简单
、

处理速度快的特点
,

在干扰噪声比较大

时
,

亦有较高的准确率

参 考 文 献

凡 , , , 了




