
变换测频分辨率低和性能差的弱点 利用求解联立方程方法避免 了多维寻峰和将多维问题转化

为几个一维问题处理后的参数配对
。

尽管本文方法是对空间信号频率
、

方位角和仰角的三维参

数估计
,

运算量与一维算法差不多
。

计算机模拟表明该方法的参数估计分辨率和精度都比较满

意
。

信号模型

考虑 个阵元且每个阵元输出信号都时延 袱小于或等于系统工作频段最高频率倒数 的

均匀圆阵列信号接收系统
。

假设远场有 个彼此独立的中心频率为 人
、

方位角为 口‘ 和仰角为

沪‘ 的窄带信号照射阵列
,
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假设阵元输 出噪声是空间独立的
、

零均值的和

方差为 。 的高斯 白噪声
,

且与信号不相关
。

阵列及其时延输出信号矢量分别为
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对应 的特征矢量为 片
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信号方位角和仰角为



本文利用均匀圆阵列无空间方向模糊和阵元输出时延技术实现了宽频段 内多个空间信号源

高分辨
、

高精度的频率
、

方位角和仰角较快速的联合估计
。

它为数字式微波测频
、

测方位角 和

仰角接收机研究 向前迈进 了一大步
。
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