
结构 可以实现并行高速推理 极大地提高了系统建模和运行效率 分割性能也会得到改善

用于图象分创的

基于 的图象分割方法 由图象预分割和基于 的区域合并两阶段构成
。

图象
预分割采用区域生长的分割方法 阁

,

在选择参数时
,

必须保证分割后的图象是过分割的
,

也就

是说分割后区域的数 目必须超过实际的区域数
,

因为下面的处理是基于规则的区域合并
,

没有

分裂操作
。

区域合并是 目前应用得比较广泛的改进分割效果的技术
。

它的作用是把某些相邻的小区域

合成大区域
,

并且合并后的大区域是有意义的
。

判定一对相邻区域是否可以合并主要由两区城

中的灰度统计量和边界决定
。

根据这些信息计算评估函数值
,

当该评估函数值超过预先设定的

阅值
,

则两区域合并 如低于闭值不合并
。

因此评估函数是合并算法的关健
。

人们 已经有 了许

多关于评估函数的经验知识
,

但这些知识的表达不严格
,

因此采用模糊规则是合适的
。

这种基
于规则的合并方法

,

它 的评估函数定义为一组规则
,

每条规则的前提是区域对的统计特征
,

规

则的物出是支持或反对区域合并的程度
,

所有规则翰出的综合就是评估函数的值
。
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产 ‘ ‘ 一 , ‘ , 一“ , ‘ ,

其中
,

为非负参数
,

用于控制 曲线的陡度
, ,

是位置参数
,

用于确定

曲线 的位置
。

用上述方法进行区域合并存在的最大 困难在于如何正确地给出各模糊量 的隶属度函数的参

数和各条规则的结论部分的输出常数 ‘ 。

因为让人根据经验定量地给出这些数据是不容易的
,

采用 的方法可以从样本数据中得到这些参数
,

自动形成性能 良好的规则
。

上面讨论的

模糊系统可以用 图 所示的网络结构实现
。

第 层的每个节点代表输入变量 的一个分量
。

第

层的每个节点表示一个模糊隶属度函数
,

它输出隶属度值 拼
。

第 层是输出
,

它和第 层的连

接权值为 ‘ ,

输出节点的激励函数是 函数
。

文献 首次提 出用神经网络方法从样本中学习知识来指导区域合并 的新思路
。

基本思想

是在对样本图象预分割的基础上
,

用手工方法对区域进行合并
,

被合并的区域对可以作为支持

合并 的样本
,

人工合并后形成的区域所组成的区域对均可作为不支持合并的样本
。

由于图象是

各种各样的
,

因此一种分割方法不可能对所有图象都非常合适
。

样本图象最好选择那些和系统

训练后要处理的图象是同一类型的图象
。

尽管如此
,

和单纯依靠对样本图象的学习来指导区域
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合并不 同
,

本文 的方法首先选用 了 条具有普遍性 的经验规则
,

学 习只是细调规则
,

因此它的

通用性要更好一些
。

么
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实验结果

的初始结构和参数由人为给定
,

通过上面介绍的学习方法
,

从样本中学习 网络参
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