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已提 出了几种单信道 算法
,

并推广应用到了多信道情形 “一川
。

然而
,

这些现有

的多信道
一

算法都无法直接获得滤波器的抽头系数
。

如果要获得滤波器的抽头系

数
,

尚需再实施后 向代入求解过程
,

这一过程将带来较高的运算复杂度
,

其中

为信道数
,

为每一信道 中滤波器 的抽头系数
。

为了克服这一缺陷
,

本文提出两仲快
速多信道

一

甩 格型算法
,

都能有效地直接提取滤波器的抽头系数
,

而无需实施后 向

代入运算
,

运算复杂度分别为 和
。
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尸一

认 无 域无 无叽 无 一 艺 。 , 。,

, 无
,

式中 是 哟 中的元素
,

为后 向预测误差矢量 脚 是 矶 哟 中的元素
,

为归

一化格型 的抽头系数
。

现在要获得抽头系数 ,男 一 。一 尸 一 ,

有两条途径
,

一是直接对多信道输入数

据矩阵进行 分解
,

利用扩充维数的前后 向预测过程来更新相应的参数 二是先对多信

道输入数据矩阵进行预旋转 ‘ ,

然后直接利用单信道
一

甩 格型算法 的结论
。

算 法 推 导

为简化起见
,

我们仅以两输入信道信号 尸 为例进行讨论
。



期 欧阳维等 适于参数识别的多信道 自适应格型算法

式中
二

为讨论中不关心的量
。

由正交变换的保模性质可得第零阶后向预侧误差能量

。, 。 “ 一 艺‘几一‘二
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,

凡 。, 。 场 。,

一 艺‘卜‘二鑫‘ 垒场
·

上述过程完成了 凡 到 凡 的阶更新
,

实质上得到了预侧误差能量的阶更新
。

这

些量在后面的归一化后 向预侧残差的时间
、

阶递推和旋转角度更新过程将起重要作用
。

前向预 测 问题 在前向预侧 中
,

卜
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把 附加在数据矩阵 凡袱哟 的右边
,
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根据 式可求得 、 中的 万 个 旋转角
,

即完成 伪 的更新
。

类似于文献
,

对于多信道归一化预测格型
,

可得下面的归一化后验误差递推关系
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图 联合过程两信道归一化 格型滤波器



初始化部分同算法
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对于算法 估计的抽头系数为 老 云 砚
, ,

⋯
, 一

对于算法
,

估计的抽头系数为 , 一 , 。,

, 、 召全
, ,

礼一 , 。,

, 、 砚
, ,

, ,

⋯
, 一

图 示 出了 次独立运行的平均结果
。

结果表明
,

本文提出的两种多信道
一

算法都较好地完成了抽头系数的 估计 问题
。

自适应算法 的运算复杂度是人们普遍关心的问题之一
。

本文提出的算法 的运算复杂

度概括如表 对于 尸 个信道
。

目前对于多信道算法一般均需 尸 运算量
。

而对于
一

甩 算法
,

如要获得 估计 的抽头系数
,

还需 尸 运算量用于后 向代入求解

过程
,

以提取 估计的抽头系数
,

这对于大 的 而通常应用正是这种情形
,

运算量将

很高
,

并且这一后向代入求解过程也不利于实时递推
。

本文的算法 运算量为 尸“ ,



法 的内部变量提取滤波器 的抽头系数 从而克服了 目前所有的多信道 甩 算法 尚需

额外的三角阵来求抽 头系数的缺陷
,

因此特别适合于参数识别的应用场合
。

算法的推导仅
利用 旋转变换直接对输入数据矩阵进行 分解来求解多信道 甩 问题

,

具有优

越 的数值性能和高度的模块化结构
,

既适合于 实现
,

也适合于用市场上现有的信号
处理器实现

,

因此算法会有较好的应用前景
。
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