
使用模拟超大规模电路系统的聚焦平 面图象处理方法被证明是一 种 行 之 有效的方

法 尽管具有内聚焦平面图象处理能力的成象器的象素密度并不比传统 成象器的

象素密度高 以下我们简称前者为精巧成象器
,

但其所完成的预处理功能却能大大减低

后处理器的计算工作量 在某些情况下
,

精巧成象器可单独工作 而精巧成象器的这种

可能性就使其能应用于某些没有多余计算能力和没有多余内存资源的新领域

模拟超大规模集成电路用于聚焦平面图象处理速度计算
,

这早 已有所论述
,

它能产生

一个动态图象的速度空间图 但其每个象素所需的晶体管数量超过 个
,

而且
,

象素的

密度也不高
,

此外
,

还需要电压多路器
,

而此多路器在没有大输人偏压的 电路中是
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图 在交叉延迟线上的动态图象 图 使用两个交叉延迟线计算图象速度
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,

就需要知道交叉延迟

线的两种情况 一种包含延迟线上的 方向和 方向的情况 而另一种则包含延迟线上

负 方向和负 方向的情况
,

如图 所示
, 在延迟线上负 和负 方向

,

分别表示为
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使用交叉延迟线的一种情况时
,

则该计算误差仅是图象面积量化的失配函数

量化图象面积表示为
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上式中的 粼 是图象覆盖的第 个延 迟 线 的 长度
,

算 子 幻 是已给定 的量化值
,

艺是图象的总的交又延迟线
才
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,

如果有一个象素为高密度的
,

并选择一个适当的
,

值
,

则得到图象面积量化

的计算误差将是低的

用光强调制延迟线测量 几

这里是几种测量 的有效方法 不同的象素密度就意谓着有不同的测量精度 本

文描述的这个方法是用落在象素上的光强去选择延迟因素的延时 该延迟因素的延时用

表示
,

这是图象边界内的 而图象边界外的延时用
。
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如果 《 川 由于反射信号而产生的 的误差与 的关系较强 而

与 的绝对值的关系较弱 例如
,
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成函数关系 从该特性可看出
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的误差近似等 于 , 如 果 近 似 为
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则
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和 称
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的校正值 误差校正之后
,

的误差 。

和 , 的误差
。

与 , ,

均呈函数关系 在校正误差之后
, 二

的误差
,

从 外

降到小于 多 这里要注意的是
,

的误差
。

是随着 , 二

的增大而增大 同样
,
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上式中 劝 是延迟线中的延迟因素的平均时延

使用 式可将图象的视在面积表达为
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上式中 瑞 是在图象面积 内侧第 夕个延迟线上延迟因素的平均速度
。
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