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度 图象 然而他们 的算法只适用于单极化通道 的情况

本文基于一个全极化的乘性相干斑噪声模型
,

提出新的贝叶斯 分类算法对多视全极化

图象进行分类
,

给出了应用 机载 波段四视全极化 实测数据 的试验结

果
,

证明了新算法的有效性
。

此外
,

本文还将所提算法应用于部分的多视全极化 数据中
,

实现了地貌类型分类的极化通道优化
。

极化 的测量模型

全极化 所测量的场景中各分辨单元的散射矩阵包含四个复元素
,

对互易介质来说
,

两个同极化项是恒等的 川
。

散射矩阵中三个独立的复元素组成 目标 的极化测量向量 , 为
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该研究是在意大利 完成的
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它是 电子科技大学和意大利 。 在星载合成孔径雷
达领域的科技合作课题的一部 分
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式中
,

例如 指用水平极化天线接收的 目标对垂直极化天线发射波的散射信号
,

上标 代表

数 它的实部和虚部可分别用最小均方差线性拟合法进行精确估计

多视 极化 图象 的分 类

假设第 个 目标类 的训练区域有 对人个采样点
, 二 , ,

⋯
, ,

这里 是总 的 目标类

数
。

根据 式
,

我们表示出第 个 目标类 的训练区域各采样点的联合概率密度函数
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式中 分别对应着 极化 道 略去推导细节 得到纹 参数的 估

性拟合法估计
, ,

然后按 式估计 瓜

分类过程 在整个图象区域逐点进行分类
,

对各点按 式计算 酬幻
,

二
,

⋯
, ,

最小的 丫哟 决定该点所属的类
。

分类算法 的实现

试验中
,

我们使用一组 由 机载全极化 在 海湾区域采集的数

据
,

包括 个采样点
,

这组数据 已经四视处理
,

图 示出这块区域的 强度图象 在

所选的成象区域存在着三种典型的地表类型
,

它们是海洋
、

类似森林特征的金门公 园和城市

按照第 节中的分类步骤对 图象进行分类 图 示 出分类结果
,

其中黑色象素代表海洋

类
,

灰色象素代表类似森林类
,

白色象素代表城市类 在三个训练测试区 内估计 的分类精度分

别在表 、 中给出 结果表明
,

海洋和公园中的类森林特征 已被很好的分类
,

其分类精度分别

达到 和
,

但城市区域的许多象素被误认为公 园内类似森林的特征
,

这可能是由

于城市区域的强非均匀性所造成的
。

再者
,

对三种不同的地貌类型得 出的不同的分类精度
,

说

明了分类的功能与地貌类型也就是场景纹理的非均匀性有关
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表 表 至表 中的正确分类统计
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