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同一般的 算法所得结果作了比较
,

比较结果表明这种方法的效果是不错的
。 ·

具体算法
网模型及其算法 一个 网是由输入层

、

中间层
、

输出层三部分组成的
,

其
结构如图 所示

。

其中
, ,

分别为输入失量
、

中间层输出矢量和输出层矢量
, 、

叽
,

哄 、 分别为连接输入与中间层及中间层与输出层之间的连接权
。 , ,

⋯
, 二 。 为

维列矢量
,

二 , ,

⋯
, 。 为 二 维列矢量

,

二 ,
,

,
,

⋯
,

外 为 维列矢量
。

中间层与输入层之间的关系为 勺 二 艺几
,

毗厂 、一 隽
,

其中 隽 为中 可层第 个神经

元的偏置门限
, ·

为非线性可微函数
,

通常取 司 二 一司
。

输出层输出为
。、 一 , ￡吴

,

毗
·

, 一 。

小 骼
“ 一 一

,

二 一 功
,

· ,
, 。 ,

⋯
,

狮

为期望输出
。

这样
,

根据误差反传算法可以通过调整权值来逐步减小误差
,

使实际输出通近
期望输出

。

权值调整方程为
一 一

收到
, 一 一

定稿
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机地选择初态 卿 畔 嵘 计算其相应的能量 即 误差 在 基础 卜随

机移到 新态
,

计算能量变化 △ , 一 若 △
,

接受 、 ,

否则
,

计算 十 △ 乃
,

并与给定概率 荟比较 若 若
,

接受 , , ,

否则仍停留在
。 。

返回到第 步 若已达到最优状态则停 止
,

否则
,

降低温度
,

贡复以 匕过程
。

从算法的步骤中可看出该算法收敛速度很慢
。

为了既保证 一定的速度而又能找到全局

最小
,

把模拟退火算法与 算法结合起来考虑
。

即在 算法中权值的调整项中加一模拟

退火调整项
,

对是否接受模拟退火调整项仍由概率决定
。

公式为

‘ , ‘ 刀
·

一 刀 一 刀
·

其中 二 七 、。 为模拟退火项的取值
, 。 为 一耐

,

叮 之问一随机数
,

二

为现时温度
,

为初始温度
,

亡为模拟退火调整项的有效调整次数
。

而是否接受 的 调整

要由概率决定
,

当 △ 时
,

接受调整
,

否则
,

计算概率 夕 二 △ 并 与给

定概率 石比较
,

当 若时
,

接受
,

否则不接受
。

可看出
,

当 斤 时其为
一

般的 算法
,

当 刀 二 时是纯粹的模拟退火算法
。

在训练中需注意
,

。 的 调整范围很大
,

可能会使 很

大
,

而导致该层的输出值 , 。。

饱和 即为 或
,

由于 算法中的 调整项含 一 , 。。‘ 的
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平平平均训练误差差 最大训练误差差 平均检验误差差 最大检验叹差差

算法法

本本文算法法
,

结 论

本文介绍
一

种无论是从原理或是从实现方法来看都是比较简单的算法
。 ,

而且
,

从具体
使川的结果来看

,

效果不错
,

确实可以解决局部最小问题
。
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