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基于序列检测的块判决辅助 Turbo 均衡器 
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摘  要：该文针对高斯分布假设条件下逐符号检测均衡器的不足，提出了一种基于序列检测的块判决辅助 Turbo

均衡器(Turbo-BDAE)。新算法利用译码全信息估计发送序列，提高了序列估计的可靠性，引入软判决可以降低硬

判决引起的错误扩散，同时结合序列检测为均衡器输出的后验概率(APP)估计提供了更可靠的信息。仿真表明，该

均衡器在保持相近复杂度的同时，进一步提升了均衡系统性能，优于逐符号 LMMSE 均衡器和硬反馈 BDFE。 
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Sequence-based Block Decision-Aided Equalizer for Turbo Equalization 
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Abstract: A sequenced-based Block Decision-Aided Equalizer (BDAE) for turbo equalization is proposed, which 
can overcome the deficiency of symbol-by-symbol detection equalizers that the A Posteriori Probability (APP) of 
each symbol is calculated individually based on a Gaussian distribution assumption of the equalizer output. The 
proposed equalizer used the full decoder’s information instead of the extrinsic information to improve the reliability 
of the estimated sequences. Replacing hard decision with soft decision reduces the effects of the error propagation. 
Meanwhile, combining soft decision with sequence-based detection provides more reliable information for the 
calculation of the APP. Simulation results show the new proposed equalizer leads to better performance compared 
to the Linear Minimum Mean Square Error (LMMSE) equalizers and the BDFE with hard feedback without 
sacrificing the computational complexity. 
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1  引言  

Turbo 均衡采用联合均衡和译码的方法来对付

信道畸变或多径造成的码间干扰(ISI)。由于通信中

的码间干扰现象可以归结为发送符号的卷积，因此，

Turbo 均衡接收机将信道编码、交织器和多径信道

的级联看作是串行级联卷积码，采用类似于串行级

联码的迭代译码方式来提高系统性能。Turbo 均衡

的概念首先由 Douillard[1]提出，其均衡器和译码器

的后验对数似然比信息(LLR)计算都采用基于网格

的软输出 Viterbi 算法(SOVA)。在均衡和译码联合

检测中，基于网格结构(MAP 或 SOVA)的均衡器性

能是最佳的，它能为译码器提供最佳的后验似然比

信息。从而极大地提高整个迭代检测系统的性能。

然而，Turbo 均衡性能的提高是以牺牲计算量为代

价的，基于 MAP 和 SOVA 算法的均衡器其计算量
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随调制阶数 M 和信道抽头数 L 成指数增长，使得其

实用性大打折扣。因此，设计低复杂度 Turbo 均衡

器成为近年来研究的热点。现有的低复杂度 Turbo
均衡器大体可以分为以下几种：基于滤波器的线性

最小均方误差(LMMSE)均衡器[2]；基于判决反馈的

非线性软输入软输出(SISO)均衡器[3,4]及干扰抵消 
器 [5,6]；Turbo 频域均衡器 [7]以及降低网格维数的

MAP 均衡器[8]。当前低复杂度 Turbo 均衡器大多是

逐符号检测的 [2 6]− ，即当前均衡输出符号只受当前

输入的影响，其后验概率(APP)是在假定每次迭代

时均衡输出的剩余 ISI 和噪声服从独立高斯分布求

得的。然而，在初始迭代时剩余 ISI 干扰很大的情

况下，该假设并不能满足，此时均衡器输出的后验

LLR 只是最佳值的粗劣估计。如何提高均衡输出后

验信息的准确度是提高该类均衡器性能的关键。最

近提出了一种基于序列检测的块判决反馈均衡器
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(BDFE)[9]。与传统的逐符号均衡器相比，该均衡器

的后验信息计算不但考虑当前符号的影响，而且考

虑整个块内其它符号的影响。与 MAP 算法不同的

是，它不是基于网格图搜寻所有可能路径，而是以

均衡输出的硬判决值作为反馈序列来实现序列检

测，因而复杂度大大降低。 
本文提出了一种基于序列检测的块判决辅助

Turbo 均衡器(Turbo-BDAE)。反馈序列采用译码全

信息进行估计，提高了估计序列的可靠性，引入软

判决降低了硬判决造成的错误扩散，同时结合序列

检测为均衡器输出的 APP 估计提供了更可靠的后

验信息，克服了传统逐符号均衡器的不足。在保持

相近复杂度的同时，进一步提升了均衡系统性能，

优于逐符号 LMMSE 均衡器和上述的硬反馈

BDFE。 
本文结构安排如下：第 2 节介绍了 Turbo 均衡

系统传输模型；第 3节推导了基于序列检测的Turbo 
-BDAE；第 4 节通过仿真验证了所提算法的优越性；

第 5 节是本文的结束语。 

2  Turbo 均衡系统传输模型 

二进制信息比特 kb 经码率为R 的卷积编码后得

序列 kd ，经交织器交织后 ( )n kc d= ∏ 被分成N 个子

块 1 2[ , , , ]N=C C C C ，每一子块为Q 长的比特序列

,1 ,2 ,[ , , , ]n n n n Qc c c=C 。子块 nC 经M 进制调制后映

射成符号 nx ，其中， 2logQ M= ， 1 2{ , , ,nx α α∈  
}Mα 。子块 nC 与 nx 的映射关系由比特序列集合

=Ω 1 2{ , , , }Ms s s , ,1 ,2 ,{ , , , }m m m m Qs s s=s 到符号序

列集合 1 2{ , , , }MS α α α= 的一一对应关系确定。 
发送滤波器、信道、匹配滤波器及采样器的级

联可以表示为一个等效的离散时间横向滤波器[10]，

其等效抽头系数为 1
0{ }L

k kh −
= 。符号序列 1 2[ , , ,x x=X  

T]Nx 经 ISI 信道输出为 
1

0

L

n k n k n
k

r h x η
−

−
=

= +∑            (1) 

其中 n Cη ∈ 为复高斯白噪声，其实部和虚部均值为

零，方差都为 2
ησ 。 

式(1)用矩阵形式表示为 
= +R HX η                 (2) 

其中 T 1
1 2[ , , , ] N

Nr r r C ×= ∈R 和 T
1 2[ , , , ]Nη η η=η  

1NC ×∈ 分别为复接收符号矢量和复噪声矢量， TA 为

矩阵A的转置。信道矩阵H 定义为 
0

1 0

1 0

0 0 0 0

0 0 0

0 0 0

N N

L

h

h h
C

h h

×

−

⎛ ⎞⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎟= ∈⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎜ ⎟⎟⎜⎝ ⎠

H    (3) 

Turbo 均衡器包括 SISO 均衡器和 SISO 译码

器，二者通过交织器和解交织器实现外信息的交换。

在每次迭代均衡和译码过程中，SISO 均衡器计算每

个编码比特的后验概率 ,( | )n jP c R 或后验 LLR 
,

,
,

( 0 | )
( | ) ln

( 1 | )
n j

n j
n j

P c
L c

P c
=

=
=

R
R

R
       (4) 

利用 Bayes 公式得 

,

,

,

,
,: 0

, ,
,

,: 1

( )

( | ) ( )

( | )= ln + ( )
( | ) ( )

k k j

k k j

e n j

n' j'
n' n j' js

n j n j
n' j'

n' n j' js

L c

P P c

L c L c
P P c

≠ ≠∀ =

≠ ≠∀ =

∑ ∏
∑ ∏
s

s

R C

R
R C

                       (5) 

其中 ,
,

,

( 0)
( ) ln

( 1)
n j

n j
n j

P c
L c

P c
=

= = 为发送比特 ,n jc 的先验 

LLR，首次迭代时通常认为 ,( ) 0n jL c = ，在以后的迭

代过程中， ,( )n jL c 由前次迭代时译码器输出的外信

息经交织器交织后提供。均衡器输出的外信息

,( )e n jL c 经解交织后得 1
,( ) ( ( ))k e n jL d L c−= ∏ ， ( )kL d 作

为先验信息送入译码器。译码器利用接收到的先验

信息和编码网格结构计算译码外信息 
( ) ( | { ( )}) ( )e k k k kL d d L d L dΛ= −        (6) 

( )e kL d 经交织后作为均衡器下一次迭代的先验信息

,( )n jL c 。 

3  基于序列检测的块判决辅助Turbo均衡器

(Turbo-BDAE) 
传统的基于滤波的均衡器是逐符号检测的，各

个符号后验概率计算是在均衡器输出近似服从高斯

独立分布假设下求出的。由于在初始迭代或信道恶

劣的情况下等效高斯信道假设并不满足，使得其

APP 估计值与 MAP 估计最佳值之间存在较大差

距，这是传统的逐符号检测均衡器性能提高的“瓶

颈”。基于序列检测的均衡器考虑整个数据块对当前

被估计符号的影响，各符号后验概率计算类似于

MAP 符号检测，通过收集块中所有相关符号的信息

来提高对当前符号的估计。不同于对网格图中所有

路径进行逐一搜索的 MAP 算法，因而计算复杂度

大大降低。基于序列检测的 BDAE 是利用译码全信

息估计反馈序列，提高了估计序列的可靠性，当反

馈序列完全正确时，其性能将逼近基于网格的均衡

算法。 
3.1 基于 MMSE 准则的滤波系数 

由图 1 和式(2)可得，BDAE 的等效系统为 
= = +

= −

Y WR GX V

X Y BX           (7) 
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图 1 Turbo-BDAE 均衡系统框图 

其中 N NC ×∈W 和 N NC ×∈B 分别为 BDAE 前馈和

反馈滤波系数矩阵， N NC ×∈G 等效信道矩阵，
T 1

1 2[ , , , ] N
Ny y y C ×= ∈Y 和 T

1 2[ , , , ]Nv v v= ∈V  
1NC × 为等效系统的复接收信号和复噪声矢量，X为

判决反馈矢量。 
 误差向量 T

1 2[ , , , ]Ne e e=e 定义为 = −e X X。

假定判决无误，即 =X X ，由式(7)可得 
( )N= − +e WR B I X           (8) 

其中 NI 为N N× 的单位阵。 
利用最小均方误差(MMSE)准则，即最小化

2 H[|| || ] [ ]E E=e e e ，其中，E[ ]为数学期望， HA 为

矩阵A的共轭转置。利用 Cholesky 分解可求得G，

B和W 分别为[11] 

H H 2 1( ) ( 2 )

N

N Nσ −

⎫⎪= ⎪⎪⎪⎪= − ⎬⎪⎪⎪= + ⋅ ⋅ + ⎪⎪⎭

G U

B U I

W B I H HH I

   (9) 

其中， N NC ×∈U 为主对角元素为 1 的上三角阵，由 
矩阵 H

2
1=

2N σ
+I HHΦ 的 Cholesky 分解获得，即 

H=U DUΦ 。由式(7)-式(9)推导可得， 1−D 为等效

噪声向量V 的协方差矩阵，由于D为N N× 实对角

阵，所以噪声分量是互不相关的，因此前馈滤波W
是噪声白化滤波器，反馈滤波器B是主对角元素为

0 的上三角阵。 
3.2 基于序列检测的后验概率计算 

定义第n 个符号在第 i 次迭代的 APP 为 
( ) ( | ) ( )

( | )
( )

i n n
n

P x P x
P x

P
= YY

Y
        (10) 

似然函数 ( | )nP xY 可以记为 
( )( | ) ( | )i

n nP x P=Y Y X             (11) 

其中， ( 1) ( 1) ( 1) ( 1)( )
1 1 1=[ , , , , , , ]i i i ii

n nn n Nx x x x x− − − −
− +X ， ( 1)

1[ ,ix −  
( 1) ( 1) ( 1)

1 1, , , , ]i i i
n n Nx x x− − −
− + 为第 1i − 次迭代时译码器反

馈的软判决值。由于软判决值是确定的，所以方程

成立。 
利用式(7)的等效系统和矩阵G的上三角特性，

式(11)似然函数 ( )( | )i
nPY X 为 

2
,( )

2 2
1

| ( ) |1( | ) exp
N

n m ni
n

m m m

x
P

ρ
πσ σ=

⎧ ⎫⎪ ⎪⎪ ⎪≈ −⎨ ⎬⎪ ⎪⎪ ⎪⎩ ⎭
∏Y X   (12) 

( 1)
,

( 1)
, ,1

, 1 ( 1)
, ,

( 1)
,1

,             

,  
( )=

      ,         1

N i
m m k kk m

N i
n n n n n k kk n

n m n n i
m m n n m k kk m

N i
m k kk n

y g x n m N

y g x g x m n
x

y g x g x

g x m n

ρ

−
=

−
= +
− −
=

−
= +

⎧⎪ − < ≤⎪⎪⎪⎪⎪ − − =⎪⎪⎨⎪ − −⎪⎪⎪⎪⎪⎪ − ≤ <⎪⎩

∑
∑
∑

∑

           

(13) 

定义符号集如下： 
{ }( )

,| : ,  1, ,b
j k k k jS s b k Qα= ∈ = =s Ω    (14) 

其中 {0,1}b ∈ ， ( )b
jS 表示当 ks 中 ,k js b= 时所对应的

所有 kα 的集合。 
由于伪随机交织器的作用，符号概率与比特信

息的满足 

, ,
1

,
,

1

( ) ( )

( )1
      (1 ) tanh

2 2

Q

n k n j k j
j

Q
n j

k j
j

P x P c s

L c
s

α
=

=

= = =
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其中
,

,
,

1, 0

1, 1
k j

k j
k j

s
s

s

⎧+ =⎪⎪= ⎨⎪− =⎪⎩
。 

由式(10)-式(15)可以推出，当前符号 nx 对应的

第 j 比特后验 LLR 为 

(0)

'

(1)

'

2
, ,21
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1( | )= In exp ( )
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1               exp ( )
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∑ ∑

∑

∑ ∑

∑
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,( )            (16)n jL c⎪+⎪⎪⎪⎭
 

则均衡器输出的外信息为 

, , ,( ) ( | ) ( )e n j n j n jL c L c L c= −Y       (17) 

由式(13)可知，当m n> 时 , ( )n m nxρ 与被估计符号 nx
无关，所以在式(16)中计算 nx 的后验 LLR 时只取

1 m n≤ ≤ 。 
为了避免信息的正反馈，标准的 Turbo 原理要

求在迭代过程中只反馈译码外信息，然而文献[4]指
出，对于利用反馈序列来抵消 ISI 的均衡器，采用

译码全信息估计发送序列可以提高序列估计的准确

度。如图 1 所示，本算法采用译码全信息对反馈序

列进行估算，即 
( )

k

n k n k
S

x P x
α

α α
∈

= ⋅ =∑         (18) 

其中 ( )n kP x α= 由式(15)给出。 
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对于 BPSK 调制，式(13)中的软判决反馈值为 
( 1)

( 1) ( )
tanh

2

i
i n

n
L x

x
−

−
⎛ ⎞⎟⎜ ⎟= ⎜ ⎟⎜ ⎟⎟⎜⎝ ⎠

          (19) 

其中 tanh()⋅ 为双曲正切函数。 
对于 QPSK 和 8PSK 调制方式，利用式(15)和

式(18)可得软判决符号分别为 

,1 ,2( ) ( )1
tanh tanh

2 22
n n

n
L c L c

x i
⎡ ⎤⎛ ⎞ ⎛ ⎞⎟ ⎟⎜ ⎜⎢ ⎥⎟ ⎟= + ⋅⎜ ⎜⎟ ⎟⎢ ⎥⎜ ⎜⎟ ⎟⎜ ⎜⎝ ⎠ ⎝ ⎠⎢ ⎥⎣ ⎦

  (20) 

,

1 2

1 2 3

( )
tanh ,  1,2, 3

2

(1 2) 1 1 2
4 4

1 ( 2 1)1 2
  

4 4

n j
j

n

L c
u j

i ix u u

ii
u u u

⎛ ⎞⎟⎜ ⎟= =⎜ ⎟⎜ ⎟⎜⎝ ⎠
+ − + += ⋅ − ⋅

⎛ ⎞+ −− + ⎟⎜ ⎟+ ⋅ + ⋅ ⋅⎜ ⎟⎜ ⎟⎜⎝ ⎠
  (21) 

对比式(5)和式(16)可知，基于网格图的 MAP
算法中后验 LLR 的计算考虑了所有接收符号信息，

而基于序列检测的 BDAE 中 LLR 的计算考虑了块

内所有与 nx 相关的接收符号信息，与 MAP 算法思

想类似。不同的是，MAP 算法是通过遍历网格图中

所有可能的路径序列来获取与 nx 相关的信息，而基

于序列检测的BDAE的相关信息由译码软判决序列

提供的额外度量体现出来，即式(13)中1 m n≤ < 的

部分。当反馈序列完全正确时，其计算的后验 LLR
将逼近式(5)中的结果。如果把基于网格的均衡器看

作是遍历网格图中所有可能的序列而进行的序列检

测，则基于序列的 BDAE 可以看作是以反馈序列为

参考序列而进行的序列检测，所以，反馈序列的好

坏将直接影响均衡器的性能。软判决的引入避免了

文献[9]中直接的硬判决在初始迭代时均衡器输出信

息不足而造成误判，降低了判决错误在后续迭代引

起的错误扩散，提高了系统性能。 
判决反馈均衡器要求信道脉冲响应为最小相位

形式[11]，通过 Cholesky 分解后所得等效信道G满足

要求。定义等效信道抽头平均功率为[9] 
2

,
1

1 N l

l n n l
n

p g
N l

−

+
=

=
− ∑           (22) 

当满足 0 Jp p>> 时，可以忽略 l J> 的抽头，与考虑

所有抽头情况相比几乎没有性能损失，从而可以大

大降低计算成本。 
基于序列检测的 BDAE 算法总结如下 
初始化： 
(1)利用式(9)和 Cholesky 分解求解矩阵G 和

W ； 
(2)初始化先验信息： ,( ) 0n jL c = ， 1, ,n N= ，

1, ,j Q= ； 

(3)软判决符号 (0) 0nx = ， 1, ,n N= 。 
迭代开始： 
(1)由于初始化软反馈值 (0) 0nx = ，首次迭代采

用传统的逐符号线性 MMSE 均衡，即当 1i = ，采

用式(9)中 W 滤波后求解后验 ,( | Y)n jL c ，当 1i >
时，采用式(16)计算 ,( | Y)n jL c ； 

(2)利用式(17)计算外信息 ,( )e n jL c ； 
(3)均衡器输出外信息经解交织后 ( )kL d =  

1
,( ( ))e n jL c−∏ 作为先验信息传递给译码器； 

(4)译码后验信息经交织后，利用式(19)，式(20)
和式(21)计算并保存软判决符号值；同时译码外信

息经交织器作为均衡器先验信息用于式(16)。 

4  仿真分析 

通过仿真考查逐符号 LMMSE 均衡器、文献[11]
的 BDFE 和本文提出的基于序列检测的 BDAE 3
种 Turbo 均衡器在不同调制方式下的性能比较。仿

真使用码率 1/2R = 的递归系统卷积码(RSC)，其生

成多项式用 8 进制表示为 [13,15]=g 。数据按帧发

送，每个数据帧包括 2048 编码比特，每帧又划分为

长度为 128 的子帧。交织器和译码器按帧进行交织

译码，块均衡按子帧进行。译码器采用简化的 MAX- 
LOG-MAP 算法[12]。仿真信道 [0.227,0.46,0.688,=h  
0.46,0.227]，该信道会产生严重的 ISI[10]。假定信道

在一帧内是恒定不变的。等效信道抽头 3J = 。 
图 2，图 3和图 4分别给出了采用BPSK，QPSK

和 8PSK 调制方式下，3 种 Turbo 均衡算法经过 5
次迭代后的误码性能曲线，并给出相应条件下

AWGN 信道的 BER 曲线作为参考。由仿真曲线可

以看出，基于序列检测的均衡器由于利用额外的度

量提高了 APP 估计的准确性，性能优于逐符号检测

LMMSE 均衡器，但是，直接硬反馈存在错误判决，

在后续迭代中会产生错误扩散现象，使得其性能提

高有限。由图 3，图 4 可以看出，QPSK 和 8 PSK
调制方式下，BDFE 在 0bE N 比较低时性能比

LMMSE 略差。本文提出的算法利用软判决代替硬

判决同时结合序列检测为均衡器输出的 APP 估计

提供了更可靠的信息，减小了迭代过程中错误扩散。

仿真表明，在 4BER=10− 时，不同调制方式下新算

法优于硬反馈BDFE约0.5 dB左右；同时可以看出，

本文提出的算法分别好于 LMMSE 大约 0.8 dB，1.2 
dB，1.4 dB，这是因为，随着调制阶数增加，基于

高斯分布假设条件下的逐符号均衡器的 APP 将会

进一步恶化，使其性能提高受限，与前面的分析相

吻合。基于序列检测均衡器的计算量主要来源于矩

阵的 Cholesky 分解和矩阵求逆，复杂度与 LMMSE 
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图 2 BPSK 误码性能曲线框图            图 3 QPSK 误码性能曲线框图            图 4 8PSK 误码性能曲线框图 

均衡器属于同一数量级 3( )O N 。因此，在复杂度相

近的情况下，本文提出的算法性能更优。 

5  结束语 

低复杂度 Turbo 均衡器利用逐符号检测来降低

运算量，在降低复杂度的同时导致性能的下降。本

文提出了一种基于序列检测的块判决辅助 Turbo 均

衡算法，新算法利用软判决代替硬判决同时结合序

列检测为均衡器输出的 APP 估计提供了更可靠的

信息，克服了逐符号均衡器由于 APP 估计不准确而

造成性能的恶化，同时引入软判决降低了硬判决造

成的错误扩散，从而获得更好的性能。 
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