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摘   要：针对零样本图像分类构建共享属性层时造成的信息缺失问题，该文提出一种嵌入属性关联性的补偿方

法。通过语义自编码器构建特征到属性的映射，然后以最大后验概率估计在类高斯模型构建的基础上实现零样本

图像分类。为弥补SAE对属性关系学习的不足，引入加性因子与乘性因子对属性相关性进行嵌入，并利用粒子群

算法搜寻最优的因子参数，实现属性相关性信息的补偿。实验结果表明采取相同映射方法的情况下，基于属性相

关性嵌入的零样本图像分类在Pubfig数据集和OSR数据集上的分类效果较之其他方法得到了显著提升。
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Abstract: To deal with the problem of missing information caused by zero-shot image classification during

building a shared attribute layer, a compensation method is proposed to embed the attribute correlation. The

proposed zero-shot classification utilizes Semantic AautoEncoder (SAE) to realize the feature-to-attribute

mapping, and the invisible images are classified using maximum posterior probability estimation based on the

class Gaussian distribution model. In order to make up for the lack of attribute relationships in SAE learning,

the additive and multiplicative factors are introduced to embed the attribute correlation. The particle swarm

algorithm is used to search for the optimal factor parameters to achieve the compensation of attribute

correlation information. Experimental results show that when the same mapping method is adopted, the

classification performance of zero-shot image classification based on attribute correlation on Pubfig and OSR

data sets is significantly improved compared with other methods.

Key words: Zero-shot image classification; Relative attribute; SAE(Semantic AutoEncoder); PSO(Partial

Swarm Optimization); Attribute correlation

 

1    引言

在图像分类任务中，为保证测试集与数据集类

别相同，在每次增加新的图像类别时需要对模型重

新进行训练。从而，传统的图像识别方法在大量新

类别出现时图像分类效果会显著下降。为解决现实

生活中海量类别的存在，使计算机具有知识迁移的

能力，“零样本学习”成为研究焦点[1–4]。基于属

性的零样本分类是通过对不同类别之间的共享属性

进行学习，从而实现从训练类别到测试类别的迁

移。在零样本发展的前期阶段，对属性的考察仅仅

停留在二值[5]层面，“1”表示具有该属性的性质，
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“0”则表示不具有。采用二值属性对于共享属性

层描述过于简单，从而使该模型对语义的理解存在

偏差，因此相对属性(Relative Attribute, RA)[6]这
一概念被提出，并在零样本图像分类中取得了良好

的分类效果[7]。相对属性的属性值是连续的，其大

小可以表示为样本具有该属性的相对强弱程度，从

而提高了属性信息的准确性。作为样本的另一种表

示，属性携带的语义信息可以建立起已知类别与未

知类别的联系。鉴于深度神经网络的特征学习能

力，将语义信息用于引导底层特征学习过程，从而

获得具有鉴别性信息的共享特征[8,9]。语义自编码

器(Semantic AutoEncoder, SAE)[10]将属性作为隐

藏层，实现了零样本图像底层特征到语义属性的映

射，取得了突破性进展。然而，从深度神经网络学

习的图像底层特征中提取出的共享属性信息用作零

样本分类时，会使属性之间固有的相关性信息丢失，

如何对丢失信息进一步补偿成为零样本图像分类的

重要研究内容。

在传统的属性学习[11–13]方法中，很少考虑到这

些相关性信息并予以补偿。随着对零样本学习研究

的逐渐深入[14–16]，现有的属性相关性的研究证明了

属性相关性的挖掘有利于属性分类器性能的提高[17–22]。

Liu等人[17]采用属性相关性矩阵与原始共享属性进

行运算从而将相关性信息引入属性层。Wang等人[18]

利用互信息对属性间关系进行衡量。Biswas等

人[19]提出将语义属性相关性引入嵌入空间的跨越空

间结构。Quercia等人[20]发现，应该对不同城市感

知属性之间的相关性进行建模，以通过适当共享视

觉知识来实现更有效和准确的相对属性学习。

Min等人[21]提出了一种多任务深度相对属性学习网

络，通过多任务连体网络同时学习所有相对属性，

解决了成对排名算法独立学习每个感知属性时造成

的不同属性之间的关系的丢失。通过将属性相关性

向多维度扩展，Qiao等人[22]研究了多个属性之间的

相关性，从而构造属性链，结果表明当属性链长为

2时属性分类器性能达到最优。因此，本文重点研

究二元属性相关性，将属性相关性引入共享属性层

中，以提升零样本图像分类时的信息量和准确度。

本文提出一种自动寻找最优属性相关方法，弥

补SAE在属性学习中缺少的属性相关性信息，对属

性进行相关性信息补偿。该方法将属性相关性求解

转化为参数寻优，使用经典启发式粒子群优化算法

(Partial Swarm Optimization, PSO)寻找最优的嵌

入属性相关性信息的新属性。首先，学习属性与属

性间的相关性，在原始的共享属性层中加入相关性

变量。考虑到参数与目标之间的单向可解性，利用

PSO平衡原始属性与相关性变量间的关系。在每次

分类过程中都要对新的属性进行排序，然后将预测

的属性值映射到标签。通过交叉验证下的双向损失

函数来衡量本次迭代过程中求解的映射矩阵性能，

将此函数作为PSO算法寻优的适应度函数。实验结

果表明，该方法在零样本图像分类数据集的性能相

较于其他方法可以得到明显提升。 

2    基于语义自编码器的零样本图像分类

语义自编码器[10]是一种特殊的自编码器，其最

显著的特点是中间隐藏层为一层语义层。网络结构

如图1所示。其中，输入层为基础的特征向量空

间，隐藏层是一层语义层。可将输入层特征向量空

间进行压缩编码和解码，输出层为经过隐藏层处理

后恢复出来的特征向量空间。在进行编解码的过程

中，使用原始数据对编码器和解码器进行额外的约

束，使得编码后的数据尽可能恢复成为原来的数据。

Score = (a1,a2, ···,aH)

Y = (y1,y2, ···,yK) Z = (z1, z2, ···, zL)

W ∗ W ∗

W ∗

给出样本底层特征X，共享属性层有H个相对属

性表示为 ，训练类别与测试

类别分别为 ， ，

其中K, L分别表示训练集样本数和测试集样本数。

假设输入层到隐藏层的映射矩阵为W，隐藏层到

输出层的映射矩阵为 ，那么W和 为对称

的，即W为 的转置矩阵。为了使输出和输入尽可

能地相似，可以定义SAE的目标函数为误差的二范数：

min ∥X −W ∗WX∥2F (1)

W ∗ = W T

为了简化模型，加上限制条件WX=S，其中S
为数据特征X对应的属性向量。对式(1)做
变换，进一步转换为优化问题：

min
W

∥∥X −W TS
∥∥2
F + κ ∥WX − S∥2F (2)

κ因此，变换后的目标函数式(2)是凸函数， 为

大于0的权重系数。改写式(2)，可得

min
W

∥∥XT − STX
∥∥2
F + κ ∥WX − S∥2F (3)

由于需要求式(3)的极值，所以需要对其进行

求导操作，导数为零便可获得相应的结果

−S
(
XT − STW

)
+ κ (WX − S)XT = 0 (4)

 

 
图 1 SAE结构框架
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A=SST B=κXXT

C = (1 + κ)SXT

化简后的表达式可以假设 ,  ,
，式(4)可以变换为

AW +WB = C (5)

该方程为西尔韦斯特方程，可以通过Bartels-
Stewart算法求解得出。

SAE可以通过学习训练样本(X, Y)中的属性知

识完成从底层特征到属性值的映射，用属性共享机

制将学习到的知识迁移到未知类别中，实现类别边

界的突破。在用SAE进行零样本分类时，SAE的中

间层为训练图像相对属性的分数值。在使用SAE编
码器模型的时候，就可以获取到从视觉底层特征到

语义共享属性层的映射矩阵W。在测试的过程

中，使用训练得到的W可以将测试图像的底层特

征映射成相对属性分数值，然后利用高斯分布的概

念来统计计算得出均值和方差，最后利用最大似然

估计来预测出其测试样本标签。 

3    基于粒子群算法寻最优属性关联下的零
样本语义自编码器

 

3.1  语义属性相关性分析

基于描述类别的属性的可共享性，共享属性层

的属性与属性之间存在一定的语义相关性[23]。如在

描述动物时，“会飞”与“有翅膀”以及“会游泳”

与“无皮毛”大多数情况总是相关联的。将这些相

关属性予以结合或者引入相关性信息可以对分类起

到积极作用，弥补共享属性层的信息丢失。为表述

这些属性之间的正负相关性以及相关程度，根据类

别、属性以及训练样本个数，计算训练样本属性-
属性的相关性，将其记作相关性矩阵。

N ani

Rij ai aj

假设数据中共有 个训练样本， 为第n个样

本的第i个属性值。如果用 表示属性 ,  间的相

关性，其计算公式可表示为

Rij =

N∑
n=1

(ani − ai)(anj − aj)√√√√ N∑
n=1

(ani − ai)

2 N∑
n=1

(anj − aj)

2
(6)

ai

Rij −1 <Rij < 1

其中， 表示在整个训练样本中第i个属性的平均

值。根据  ( )的正负以及大小可以判

断两属性之间呈正相关还是负相关，以及相关程度。 

3.2  粒子群优化属性相关性下的语义自编码器(PSO-
SAE, PSA)

H × (K + L)

Score ∈ RH×(K+L) H ×H

在零样本分类中，K, L为训练集和测试集样

本数，样本总数为K+L。样本有H个相对属性，

则样本表示为 的属性矩阵，记作

。属性关系为 的相关性矩

RL ∈ RH×H

Score∗

阵，记作 。在原始属性的基础上，为

引入属性相关性且保持原始属性维度，采用式

(7)定义新属性 。

Score∗=λ
(
ScoreT ·RL

)
+ µScore (7)

λ µ λ

µ

其中， ,  为两个权重系数， 为乘性因子，对属

性相关信息做调整； 为加性因子，对原始属性信

息保留。

λ µ

λ µ Score∗

Score∗

Score∗

进而，求取 ,  补偿属性相关性以提高分类准

确率，由于每一组权重 ,  确定一个 ，每个

就会使得针对各类别间的图像属性描述的属

性值排序 [24,25]发生一定变化，从而影响新属性值

作为训练样本输出端对SAE求解映射矩阵的

过程。而本文目标就是找到一组合理的权重分配使

得属性信息补偿最大化，使SAE更好地求解映射矩阵。

λ µ

考虑到参数与目标之间的单向可解性，本文采

用PSO [26,27]寻找合适的 ,  ，提出将PSO算法与

SAE算法结合，简称PSA。粒子群算法是一种基于

群体迭代的群算法，依据粒子在解空间追随最优的

粒子的方法进行搜索，以使粒子能够飞向解空间并

在最好解处降落。

G = (G1,G2, ···,Gn) Gi

Gi=(Gi1,Gi2,

···,GiD)
T

i = 1, 2, ···, n

Vi

Vi = (Vi1,Vi2,···,Vin)
T

i = 1, 2, ···, n

Pi−best

Pi−best = (Pi1,Pi2, ···,Pgn)
T

i = 1, 2, ···, n

Pg−best

Pg−best = (Pg1,Pg2, ···,Pgn)
T

假设在一个D维的目标搜索空间中，有n个粒

子 (n组自变量 )组成的群落G，该种群G记为

。其中， 表示一个D维向量，

代表该粒子在D维空间中所处位置，即

,  。依据目标函数可以计算该

位置的适应度。飞行速度 也是一个D维向量，记

为 ,  。依据目标

函数计算该潜在解的目标值，令 表示第i个粒

子目前为止搜索到的最优位置，称个体极值，即

,  。整个粒

子群迄今为止搜索到的最优位置表示为 ，记

为全局极值 。在每一

轮的种群迭代更新过程中，若找到这两个最优值，

粒子则会根据个体极值与群体极值更新自己的速度

和位置。

将PSO算法嵌入属性寻优过程中，其搜索步骤

如下：

Gi Vi λ

µ

步骤 1　初始化D维粒子群，设定群体规模

n、每个粒子的位置 与速度 。将乘性因子 与

加性因子 作为规模大小为250组的粒子群G，并用

随机数设定初始位置。

Fit [Gi]步骤 2　计算每个粒子的适应度值 。适

应度函数Fitness是经过每组粒子群确定新属性值下

SAE求解最佳映射矩阵时的优化目标：

Fitness = min
W

∥∥X −W TS
∥∥2
F+κ

∥∥X −W TS
∥∥2
F (8)
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Fit [Gi] Pi−best

Fit [Gi]>Pi−best Fit [Gi] Pi−best

步骤 3　将每个粒子的 与个体极值

比较，若满足 ，则 替换 ；

Fit [Gi]

Pg−best Fit [Gi] > Pg−best Fit [Gi]

Pg−best

步骤 4　对每个粒子，用 和全局极值

比较，若满足 ，则

替换 ；

Gi

Vi c1 c2

ω r1 r2

步骤 5　根据迭代公式更新粒子的位置 和速

度 ，规定了学习因子为 和 ，通常也称作加速

常数； 是惯性因子； 和 为[0, 1]范围内的均匀

随机数，则有

V
(k+1)
id = ωV

(k)
id + c1r1

(
P

(k)
id −G

(k)
id

)
+ c2r2

(
P

(k)
gd −G

(k)
gd

)
G

(k+1)
id = G

(k)
id + V

(k+1)
id

 (9)

步骤 6　如果满足误差结束条件或者最大循环

次数则退出循环迭代，否则返回步骤2。

λ µ∥∥X −W TS
∥∥2
F + κ ∥WX − S∥2F

[λ, µ]

将底层特征作为SAE输入，每次更新参数后的

属性值作为SAE的输出，SAE的目标函数作为

PSO中的适应度函数，构建PSA算法。对于每一次

参数 ， 的选取，都会用SAE求得一个W，该

W使得 有最小值。

优化目标在PSO算法中简写为Fitness。PSO搜寻就

是要找到一组参数 使得Fitness最小。该算法的

伪代码如表1所示。 

3.3  类别高斯图像分类

本文采用直接属性预测模型(Direct Attribute
Prediction, DAP)[11]实现零样本分类，通过属性分

类器的学习，建立属性值到类别标签的映射。在

m

DAP模型中，先将数据从特征空间映射到中间层

的属性向量层，属性向量层的属性标签是通过收集

来的每一类特征的总结，通过利用数据预测属性，

再通过属性映射到类别标签来实现对于未知类别的

预测。分类过程中，针对 个已知类别，对应地用

一个生成模型表示该类别的特征。根据图像相对属

性取值的连续性，本文采用高斯模型来估计类别特

征，采用最大似然估计实现高斯模型的参数估计。

而未知类别的模型参数则通过与已知类别间的相对

模型来进行指导学习。在判断标签类别时本文采用

高斯贝叶斯计算最大后验概率来实现。 

4    实验仿真与分析
 

4.1  数据集

实验选用数据集Pubfig[28]和OSR[29]。Pubfig是
公开人脸数据集，包括8位名人的772幅图像，拥有

11个语义属性。OSR是户外场景识别数据集，包括

8个户外场景共2688幅图像，拥有6个语义属性。

在实际处理时，针对Pubfig和OSR数据集，本

实验设定不同训练类别数目和测试类别数目来验证

方法，采用交叉验证的方法增大实验量，求取所有

情况的平均值来验证方法有效性。本实验讨论PSA
的零样本分类结果，并采用DAP[11], Relative[6]与
SAE[10]方法做比较。 

4.2  属性相关性分析

为了直观地分析属性相关性，采用相关性图对

属性相关性强弱进行可视化表示。图2展示了Pubfig
和OSR数据集的属性正负相关性及强弱信息。如图

表 1  PSA算法伪代码

Score Xte Xtr　输入： , X, Y, Z(其中，底层特征X分为测试部分 (标签数为m)和训练部分 (标签数为n), Y为训练集标签集合，Z为测试集标

　　　   签集合)

　输出：Acc(测试准确率)

　PSO:

Gmax Gmin Vmax Vmin　初始化设定n, m,  ,  ,  ,  ，Fitness

Pg−best Fitnessmin　求得 ,  解下的G

[1, Cm
n ]　For t in   do (交叉验证)

[1, n]　　　For i in   do

Pg−best　　　　　确定 以及此解下的G

Score∗　　　　　AR：用G更新 与属性值排序矩阵O

Xtr Score∗ Xtr Fitness = min
W

∥∥X −W TS
∥∥2
F + κ

∥∥X −W TS
∥∥2
F　　　　　SAE：用 ,  ,  , Y, O；求得W, 

Pg−best　　　　　　　用Fitness确定是否更新 以及该解下的粒子解G

　　　End

Xte　　　DAP：用映射矩阵W，粒子群最优解G，属性值排序矩阵O，测试集 及标签Z

　　　　　计算每一组交叉验证的测试集精度ACUt

　End

　Acc = mean(ACUt)
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RH×H

所示，蓝色和红色表示正、负相关。属性相关性强

弱由颜色深浅来表示，颜色越深表示相关性越强，

白色则表明两属性之间不存在相关性。根据H个属

性两两相关性度量，可构建相关性矩阵 。例

如，就OSR的6个相对属性，构建两两属性间的相

关性中，属性size-large与diagonal-plane有较强的

正相关性，其相关性系数可高达0.9333；而属性

perspective与natural有较强的负相关性，相关性系

数为–0.9491。可见，属性中嵌入相关性，可有效

对原数据集属性值进行信息补偿。 

λ µ4.3  参数 , 分析

根据建立的属性相关性，利用PSO对属性参数

寻优。PSO的具体参数设置如表2所示。

图3给出Pubfig数据集(训练和测试类别数为

6和2情况下的第9组交叉验证组合的情况)中，PSO
在第1代与最后一代的粒子分布情况。起初250组粒

子均匀地分布在设定的位置范围内，随着迭代次数

增加，最终适应度值下粒子所处的位置集中，并未

出现在所设置的范围边界处，粒子分布随着代数增

加可以很好地聚集收敛，证明PSO整体参数设置

合理。

C2
8 = 28

此外，表3给出了Pubfig数据集中PSO寻优参

数下对应的测试精度(训练和测试类别数分别为6和
2，共计 次交叉验证)。对于每一次类别组

合，均可以采用PSA算法对其寻求最优的乘性因子

和加性因子的参数组合，并计算该组合下引入相关

性的属性值，将训练集属性作为SAE输入求得最优

目标下的映射矩阵。对训练集属性值进行重新排

序，利用求解出的映射矩阵计算出测试集的属性

值，再构建高斯分布，根据最大后验概率分配标

签，计算测试集的精度。

λ µ由表3可以看出PSO在寻最优 ,  时，其值都

落在所设定的位置范围内，即再一次证明了采用

PSO进行参数设置的合理性，而对应参数下引入相

关性的新属性值在Pubfig数据集中的分类结果也得

到了提高。 

4.4  零样本图像分类

PSA将得到的最优参数用来更新属性值，利用

SAE求解映射矩阵计算测试类别属性值，对不可见

类构建高斯分布求解最大后验概率完成标签映射。

根据训练类别数m与测试类别数M的不同组合，完

成每一组下的交叉验证的分类精度(Accuracy, Acc)
与ROC曲线下面积(Area Under Curve, AUC)[30,31]。
其中，分类精度能够真实地反映出分类正确的样本

数与测试样本总数的关系。AUC可以反映误判率

(把实际为假值的样本判定为真值的概率)与灵敏度

(把实际为真值的样本判定为真值的概率)之间的关

系，以便更好地对分类效果进行评价。表4和表5分
别给出了Pubfig和OSR数据集中6组交叉验证的

Acc和AUC值。

m/M = 2/6 m/M = 6/2

m/M = 4/4

m/M = 5/3

m/M = 4/4

由表4和表5结果可见，两种数据集的平均测试

结果Acc和AUC整体均有不同程度提升，其中

Acc提升明显。特别是在 和

时，对于Acc, PSA在OSR上可提升10%以上，在

Pubfig上也有近10%提升。而且，随着训练类别增

加，Acc逐渐升高。然而对于Pubfig中

和 两种情况，PSA并没有取得显著优势

的分类精度；在OSR数据集中 时，

PSA的分类精度略微降低。总体来说，在与经典算

法比较时，PSA可以得到较好的分类效果，尤其是

在训练、测试类别不均衡的情况下。因此，PSA更
加适用于处理训练和测试类别不均衡的情况。这是

 

 
图 2 OSR和Pubfig数据集属性相关性相比
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由于，当训练组别和测试组别数目相差较大而造成

两类样本不均衡且交叉验证组别较少时，属性之间

相关性的建立能够较大程度缓解零样本分类的强偏

m/M = 4/4

问题。此外，在优化属性相关性时，PSA所采用的

PSO是一种进化算法，进化算法的优化过程本身所

具有的随机性，难以确保所有情况下PSO找到的参

数都是全局最优，而PSO现有的寻优能力已经显著

改善了零样本分类效果。对于AUC，从表4和表5的
结果来看，PSA相较于SAE略有提升。但是在OSR
数据集上 时，AUC值略低于SAE。这

是由于PSO的优化目标是训练集的Acc，并未将

表 2  PSO的参数设置

规模 代数 参数 速度 位置

250 20
λ [–2 2] [–10 10]

m [–1 1] [–5 5]

表 3  PSO寻优参数及测试精度(Pubfig数据集 测试类别数：2)

序号 测试精度 λ µ 序号 测试精度 λ µ

1 89.7959 1.7132 –0.0039 15 83.9378 1.4155 0.1333

2 82.0513 1.9473 –0.4259 16 82.3834 2.0000 0.1245

3 92.8205 1.0834 –0.3664 17 80.5263 1.4407 –0.0169

4 75.3846 1.6065 –0.4163 18 68.9119 1.7021 0.1057

5 89.7436 1.2878 –0.0714 19 88.0829 1.3892 0.0619

6 69.5876 1.1262 –0.3859 20 87.0466 1.4444 –0.0670

7 71.3542 1.6406 –0.4989 21 87.5000 1.0901 –0.0366

8 75.5208 1.3301 –0.4631 22 88.5417 1.0043 –0.0176

9 92.1466 1.0432 –0.0615 23 85.7143 1.4594 –0.4434

10 91.6230 1.5004 –0.1000 24 89.0625 1.0434 –0.3854

11 89.7436 1.5019 –0.4517 25 76.4398 1.2033 0.0182

12 82.5641 1.3095 –0.4647 26 73.2984 1.3058 –0.4541

13 94.3299 1.2792 –0.4621 27 87.6289 1.2718 0.0168

14 92.2680 1.6835 0.1445 28 80.4124 1.2860 0.1277

表 4  OSR数据集的分类精度和AUC值

m/M 2/6 3/5 4/4 5/3 6/2

交叉验证组数 28 56 70 56 28

Measures Acc AUC Acc AUC Acc AUC Acc AUC Acc AUC

DAP 20.80 0.578 24.48 0.588 27.37 0.586 37.64 0.595 54.15 0.645

Relative 26.79 0.695 31.76 0.694 43.99 0.717 50.71 0.732 60.50 0.759

SAE 37.01 0.705 48.58 0.736 60.90 0.729 58.15 0.736 64.62 0.775

PSA 49.88 0.731 54.75 0.744 60.30 0.720 66.77 0.752 75.95 0.780

 

 
图 3 PSO粒子始末分布图
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AUC作为优化目标进行参数寻优，因此得到的新

参数并不一定满足AUC更高的效果。本文之所以

采用了单目标优化而未优化AUC指标，目的是更

大幅度地提升Acc指标，提高分类性能。

m/M = 3/5 m/M = 5/3

为了进一步分析PSA的详细分类表现，本文分

别给出了PSA与SAE在混淆矩阵上的实验结果。本

文随机选取 和 两种分组下交

叉验证的其中一组混淆矩阵结果。图4和图5给出

PSA和SAE两种方法在OSR和Pubfig两组数据集上

的混淆矩阵分类结果，其中纵坐标表示真实标签，

横坐标表示预测标签。每个方格内的小数代表测试

分配标签个数与该标签的真实个数的百分比，颜色

越深数值越小，颜色越浅对应的数值越大。表征分

类结果的好坏时，对角线上的数值越大越好，即对

角线上的方格颜色越浅越好。对比图4(c)和图4(d)，
Insidecity与Opencountry两种户外的场景分类中，

SAE错分率较高，且两者在分类过程中，互相错分

的概率很大，而PSA 因为相关性的信息引入，分类

精度大幅度提升，使得这两种场景分类具有更强的

辨别度。同样地，对比图4(a)和图4(b)，SAE在Forest
类别上的分类精度很低，易错分为Opencountry。
在引入相关性分析后，PSA提高了Coast, Opencountry
及Forest 3种场景的分类精度。然而，其在Insidecity
和Street上的分类精度却略有降低。这是由于PSA
是在训练集上优化属性相关性信息，所得到的属性

相关性并不能完全符合每种类别样本的描述。甚至

某种类别的属性相关性信息与样本平均的属性相关

性信息的正负相关性是相反的，从而相关性信息的

表 5  Pubfig数据集的分类精度和AUC值

m/M 2/6 3/5 4/4 5/3 6/2

交叉验证组数 28 56 70 56 28

Measures Acc AUC Acc AUC Acc AUC Acc AUC Acc AUC

DAP 16.80 0.545 21.01 0.572 37.18 0.566 46.91 0.596 63.40 0.636

Relative 23.54 0.670 33.13 0.651 44.80 0.658 54.50 0.669 65.92 0.733

SAE 44.16 0.662 52.48 0.670 69.36 0.673 76.20 0.661 77.15 0.671

PSA 52.13 0.670 61.03 0.683 69.47 0.674 76.97 0.667 86.93 0.678

 

 
图 4 分类结果混淆矩阵(OSR数据集)
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引入会对个别类别样本的分类产生消极影响。但

是，通过交叉验证实验可以看到，属性相关性信息

的引入促使整体分类精度得到了显著提高，在多种

训练、测试类别组合中获得较稳定的分类效果。对

比图5(a)和图5(b)，对于JaredLeto与MileyCyrus两

人图像，SAE分类的正确率较低，而PSA分类精度

在一定程度上有明显改善。混淆矩阵的实验结果进

一步证明了在相同的算法架构下，引入属性相关性

的信息补偿可以有效地改进分类精度，并且通过属

性多元化可以对共享层的属性信息进行进一步挖掘。 

 

 
图 5 分类结果混淆矩阵(Pubfig数据集)

 

5    结束语

本文致力于对零样本图像分类中构建的共享属

性层进行丢失信息的补偿，通过PSO引入最优属性

相关性信息，提升零样本图像分类的分类效果。针

对特征到属性的映射层采用SAE，针对属性到标签

的归类采用对不可见类构建高斯分布。该方法在

Pubfig和OSR数据集上可获得良好的分类效果，并

与经典的零样本图像分类方法相比有明显提升。从

而验证了PSA方法的有效性。该方法使用PSO寻优

属性相关性参数具有很好的移植性和灵活性。属性

多元信息化有利于在已有属性基础上提取图像的鉴

别性信息。在未来的工作中将重点探讨复杂图像分

类中的属性链的动态提取。
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