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假设由 汀 个阵元组成的阵列具有任意阵列流形和未知的响应
。

在时刻
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阵列收到的信
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且 刀 和
,

是对角矩阵
,

。 是统计独立的白噪声矢量
,

是阵列响应矩阵
。

我们的目标是设计

盲波束形成器以恢复源信号
。

算 法

第一 步阵列响应矩阵的佑计 首先选定两个适当的延时时间 几 和 几 称为延

时对
,

然后作如下时域相关矩阵
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拭 是一个 尸 矩阵
。

步骤 执行 的特征分解
,
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其中 一 , 二 几
。

步骤 由 几 和 二 厂
‘黔 估计 几 ,

并进一步确定 几
,

其中 ￡

是前 尸 个奇异值组成的对角矩阵
。

步骤 阵列响应矩阵的估计是

, 一

蠢
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第二 步利用最大似然法枯计源信号 有了阵列响应矩阵的估计
,

利用最大似
然法估计出源信号为

。 注 一‘ 二

这个估计信号比波束形成器恢复的信号要准确
。

我们的方法很类似文献 」中的方法
,

但有以下几点不同 实现虚拟子阵的方法不

同
,

在文献 中至少需要两个完全一致的阵元
,

严格讲在文献 中的方法不是盲的
,

我们

通过时间平移实现虚拟子阵 我们的阵列响应估计式是三项平均
,

文献 中的阵列响

应估计式是二项平均 在本文中的不相关信号容易实现但噪声模型有偏离实际之处
,

而

在文献 中的完全独立信号不易实现但噪声模型更具有一般性 本文可以选择多个延

时以改进阵列响应的估计
,

而文献 闺通过选择多个累积量对改进阵列响应的估计
,

这就要

求有更多一致的阵元对 我们用最大似然法估计源信号
,

而文献 〕用波束形成恢复信

号
。
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传统最小方差波束形成器的方向图 本文波束形成器的方向图
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